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บทคัดย่อ 
 

ในปัจจุบนัการไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทยจัดเก็บโฉนดท่ีดินท่ีได้จัดซ้ือไวใ้น
รูปแบบของเอกสาร  ซ่ึงโดยปกติแล้วโฉนดท่ีดินดงักล่าวไม่มีขอ้มูลเก่ียวกบัแผนท่ีภูมิประเทศ 
ภาพถ่ายหรือขอ้มูลการส ารวจรังวดัท่ีมีรายการค านวณรูปแผนท่ีท่ีดิน  วิธีการเก็บเอกสารในรูปแบบ
ดงักล่าวท าให้การช้ีเขตท่ีดินของการไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทยมกัเสียเปรียบในคดีแพ่ง เม่ือ
ทราบวา่จ าเป็นตอ้งมีขอ้มูลมายนืยนัเพื่อรับรองโฉนดท่ีดินและแผนท่ีภูมิประเทศโดยรอบของโฉนดท่ีดิน 
ท าให้เกิดข้อโต้แยง้ทางกฎหมายข้ึน  นอกจากน้ีหลักหมุดโฉนดท่ีดินส่วนใหญ่หรือหลักหมุด
บางส่วนสูญหายไปหรือหลกัหมุดถูกยา้ยท่ีออกไปจึงเป็นการยากท่ีจะหาขอ้สรุป ท่ีจะตกลงกนัได้
ระหว่างคู่กรณี ในหลายคร้ังการไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทย มกัถูกศาลยุติธรรมสั่งให้ร้ือถอน
ทรัพยสิ์นออกจากท่ีดินท่ีรุกล ้ านั้น ส่งผลให้การไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทยมีความเสียหายต่อ
มูลค่าของท่ีดินและทรัพยสิ์น  ดว้ยจ านวนท่ีดินของการไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทย ท่ีตอ้งจดัหา
มาตามความจ าเป็นเพื่อใช้ตามภารกิจองค์กรมีอยู่เป็นจ านวนมากและเพิ่มข้ึนทุกปี ดังนั้ น จึง
จ าเป็นตอ้งมีวธีิการปฏิบติัท่ีดีข้ึนในการจดัเก็บขอ้มูลโฉนดท่ีดิน 

เป้าหมายของการวิจยัในคร้ังน้ีคือการศึกษาและใช้วิธีการในรูปแบบใหม่เพื่ออ านวย
ความสะดวกในกระบวนการเก็บข้อมูลโฉนดท่ีดินของการไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทยนั้น 
พบวา่การใชด้าวเทียม GPS  ท าโดยวิธีการ Real Time Kinematic สามารถช่วยในการจดัท าขอ้มูล
และจดัเก็บขอ้มูลโฉนดท่ีดินไดอ้ย่างมีประสิทธิภาพและแม่นย  า โฉนดท่ีดินจะถูกเก็บในรูปแบบ
ใหม่เป็น object  ประกอบดว้ยภาพถ่าย แผนที่ และรายการค านวณงานส ารวจรังวดัที่ดินพร้อม
ระยะพิกดักริด UTM (Universal Transverse Mercator) ซ่ึงกระบวนการเก็บขอ้มูลในลกัษณะน้ี
ข้อมูลจะถูกจัดเก็บอย่างเป็นระบบมากข้ึนท าให้ค้นหาและเรียกใช้งานได้สะดวกรวดเร็วข้ึน  
สามารถน าขอ้มูลไปใชย้นืยนัเพื่อรับรองแนวเขตท่ีดินได ้นอกจากน้ียงัพบวา่วธีิการเก็บขอ้มูลโฉนดท่ีดิน
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ในรูปแบบใหม่น้ีใชเ้วลาและบุคลากรนอ้ยกวา่  ดงันั้น จึงเป็นการช่วยลดตน้ทุนของการไฟฟ้าฝ่ายผลิต
แห่งประเทศไทยในการจดัท าขอ้มูลโฉนดท่ีดินดว้ย 

จากการศึกษาการเก็บขอ้มูลโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวิธี Real Time Kinematic พบวา่
ใช้เวลาในการเก็บขอ้มูลต่อจุดไม่เกิน 5 นาที ทราบค่าพิกดักริด UTM ไดใ้นทนัที และขอ้มูลท่ีได้
มีความน่าเช่ือถือ เน่ืองจากขอ้มูลท่ีไดมี้ความคลาดเคล่ือนในระดบัมิลลิเมตร ใกลเ้คียงกบัการส ารวจรังวดั
ด้วยกล้อง Total Station ซ่ึงหากเปรียบเทียบกบัการส ารวจรังวดัด้วยกล้อง Total Station ตอ้ง
ใช้เวลาในการเก็บขอ้มูลต่อจุด 15 นาที และจะไม่ทราบค่าพิกดักริด UTM ในทนัที หากตอ้งการ
ค่าพิกดักริด UTM จะตอ้งน าขอ้มูลท่ีไดม้าค านวณอีกคร้ัง จึงจะทราบค่าพิกดักริด UTM  
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ABSTRACT 
 

Presently, EGAT only kept title deed of the land that it has purchased. Normally, such 
deeds do not contain any information regarding residential landscape maps, photos or calculated 
and cadastral surveyed data. Such practice left the EGAT with disadvantages during civil cases 
when awareness of the surrounding land and landscape certification might be needed during legal 
argument. Furthermore, when the total or partially pin point land have been lost or have been 
removed, it is very difficult to find an agreeable solution between two conflicted parties. In many 
cases, the EGAT had been ordered by the justice department to remove various properties from 
the land, and thus resulted in financially lost for the EGAT. Given the number of lands that the 
EGAT needs to acquire, which are a plenty and increasing every year, a better and more effective 
practice in keeping the title deed is needed. 

The objective of this research is to study and implement a new practice to facilitate 
the keeping of title deeds for EGAT. It was found that using GPS satellite, by the mean of RTK 
allow a more effective and accurate title deed can be created and collected. The new title deed is 
now stored as an objective, that are composed of photos, maps, and survey results with the 
coordinates UTM (Universal Transverse Mercator). In this manner, the data can be stored more 
systematic, which consequently can be easy to search and conveniently can be utilized to use for 
the landscape certification. Moreover, it was also found that the new practice required a lot less 
time and personal to construct the deed thus allow the EGAT to reducing the costs of creating the 
title deed as well. 
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Finally, the experiment has shown that the proposed technique proof to be less time 
consuming than that of the present technique, which utilizes survey camera station. The 
experiment also shown that the proposed technique required less than five minutes to collect the 
coordinate with readily UTM grid for each position, while the existing technique required 
approximately fifteen minutes to obtain each coordinate without readily UTM grid for each 
position. 
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บทที ่1 
บทน า 

 
1.1 ทีม่าของปัญหา 

การไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทย  มีภารกิจด้านการผลิตพลงังานไฟฟ้าให้ทนัต่อ
ความตอ้งการในภาคครัวเรือนและภาคอุตสาหกรรมท่ีเติบโตข้ึนอยา่งรวดเร็ว จึงตอ้งมีการหาแหล่ง

พลงังานในหลากหลายรูปแบบตลอดเวลา เช่น พลงังานจากความร้อนท่ีมาจากถ่านหินน ามาผลิต
ไฟฟ้า  หรือ ก๊าซ  น ้ ามนัเตา ท่ีอยูใ่นรูปแบบของโรงไฟฟ้า หรือพลงังานจากลม ท่ีมาจากกงัหันลม 
และพลงังานจากน ้าท่ีมาจากเข่ือน  หรือในรูปแบบการสูบกลบั  พลงังานไฟฟ้าท่ีผลิตไดจ้ะถูกส่งไปยงั
พื้นท่ีท่ีมีความตอ้งการใช้พลงังานไฟฟ้าโดยจะส่งพลงังานไฟฟ้าผ่านระบบโครงข่ายไฟฟ้าแรงสูง
ไปยงัสถานีไฟฟ้าแรงสูงก่อนท่ีจะจ าหน่ายกระแสไฟฟ้าเขา้ไปสู่ระบบของการไฟฟ้านครหลวงและ
การไฟฟ้าส่วนภูมิภาคเพื่อจ่ายกระแสไฟฟ้าให้กบัภาคครัวเรือนภาคอุตสาหกรรมและอ่ืนๆ ต่อไป  
ท่ีตั้งของแหล่งผลิตฯและแหล่งจ าหน่ายเหล่าน้ีจะมีทรัพยสิ์นส่วนหน่ึงก็คือท่ีดินซ่ึงในแต่ละแห่งมี
จ านวนแปลงท่ีดินมากและมีขนาดของพื้นท่ีใหญ่บา้ง เล็กบา้งตามสภาพการไดม้าของเอกสารสิทธ์ิท่ีดิน
โดยส่วนใหญ่จะเป็นโฉนดที่ดิน ส่วนปัญหามกัจะเร่ิมเกิดตรงที่เจา้ของแปลงที่ดินขา้งเคียงที่มี
แนวเขตท่ีดินติดกบัพื้นท่ีของการไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทยไดย้ื่นขอรังวดัสอบเขตท่ีดิน หรือ
รังวดัแบ่งแยกท่ีดิน หรือรังวดัรวมโฉนดท่ีดินต่อส านักงานท่ีดินจงัหวดัในพื้นท่ีท่ีดินนั้นตั้ งอยู่

หลงัจากส านกังานท่ีดินรับเร่ืองแลว้เจา้พนกังานท่ีดินจะท าหนงัสือแจง้เจา้ของท่ีดินขา้งเคียงทุกราย 
ใหม้าท าการระวงัช้ีแนวเขตท่ีดินและลงนามรับรองเขตท่ีดินขา้งเคียงในวนั และ เวลาตามหมายนดั
แต่ก่อนท่ีจะถึงวนัรังวดัท่ีดินตามหมายนดัดงักล่าวหน่วยงานจะส่งทีมงานเขา้ไปส ารวจตรวจสอบหา
แนวเขตที่ดินในพื้นที่ก่อนโดยอาศยัรูปแผนที่โฉนดที่ดินหรืออาจจะเป็นรายการส ารวจรังวดั
แบบดั้งเดิมท่ีใชเ้ทปวดัระยะเพื่อด าเนินการตรวจสอบขอบเขตท่ีดินและต าแหน่งของหลกัหมุดโฉนด
ท่ีดินว่าถูกตอ้งตรงตามรูปแผนที่ของโฉนดที่ดินหรือไม่ถา้ตรวจสอบแนวเขตที่ดินนั้นพบว่า
ถูกตอ้งก็จะแจง้งานกฎหมายของหน่วยงานมาเพื ่อลงนามรับรองแนวเขตที่ดินขา้งเคียงใน
เอกสารของกรมท่ีดินต่อไปหรือในกรณีท่ีการตรวจสอบแลว้พบวา่แนวเขตท่ีดินนั้นไม่ถูกตอ้ง เช่น มี
แนวเขตท่ีดินหรือพื้นท่ีทบัซอ้นกนัก็ตอ้งตกลงกนัร่วมกนัทั้งสองฝ่ายใหไ้ดเ้สียก่อนเจา้พนกังานท่ีดิน
จึงจะด าเนินการรังวดัท่ีดินให ้แต่ถา้ตกลงแนวเขตท่ีดินท่ีทบัซอ้นกนัไม่ได ้ก็เขียนค าร้องคดัคา้นแนวเขต
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ท่ีดินซ่ึงมีก าหนดเวลาใหเ้จรจาไกล่เกล่ียภายใน 30 วนั ถา้ครบก าหนดแลว้ยงัตกลงแนวเขตท่ีดินกนั
ไม่ไดใ้ห้ผูย้ื่นค าขอรังวดัตดัสินใจว่าจะยกเลิกเร่ืองการรังวดัหรือให้เจา้พนกังานท่ีดินจะออกมาท า
การรังวดัท่ีดินอีกคร้ังหน่ึงเพื่อท าแผนท่ีพิพาทให้กบัผูเ้สียหายด าเนินการยื่นฟ้องศาลต่อไปภายใน 
90 วนั 

 

1.2 ความส าคัญของปัญหา 

1)  การไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทยมีโฉนดท่ีดินโดยประมาณ 8,000 แปลง กระจายอยูท่ ัว่

ประเทศและมีจ านวนเพิ่มมากข้ึนทุกๆปี ส่วนใหญ่หลกัหมุดโฉนดท่ีดินมกัจะสูญหาย ท าให้เกิด
ปัญหาในการระวงัช้ีแนวเขตท่ีดินและงานก่อสร้างแนวร้ัวอยู่เสมอ เช่น ส่ิงปลูกสร้างหรือแนวร้ัว
ของหน่วยงานรุกล ้ าเขา้ไปในแปลงท่ีดินขา้งเคียง มกัถูกร้องให้ร้ือถอน หรือแจง้ความด าเนินคดี 
หรือบางกรณียื่นฟ้องศาลเพื่อให้ศาลพิพากษาบงัคบัให้ร้ือถอนร้ัวหรือส่ิงปลูกสร้างอ่ืนๆออกไป
จากพื้นท่ีทบัซอ้น อนัเป็นสาเหตุให้ตอ้งเสียค่าใชจ่้ายในการทุบท าลายร้ัวและค่าใชจ่้ายในการก่อสร้าง
ร้ัวข้ึนใหม่หรือถา้ไม่ทุบท าลายร้ัวก็ตอ้งเจรจาไกล่เกล่ียเพื่อซ้ือท่ีดินนั้นเพิ่มเติม  

2)  ถา้ยืน่ขอรังวดัสอบเขตท่ีดิน ณ ส านกังานท่ีดิน จะมีค่าใชจ่้ายในการด าเนินงานในส่วนของ
ส านกังานท่ีดิน เช่น ค่าธรรมเนียม ค่ารังวดัสอบเขตและค่าใชจ่้ายในการด าเนินงานในส่วนของการ
ไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทย แต่ละแปลงค่อนขา้งสูง ซ่ึงมีแปลงท่ีดินอยูจ่  านวนมาก มีรูปร่างของ
ขนาดพื้นท่ีท่ีหลากหลาย 

 

1.3 แนวทางทีเ่คยถูกน ามาใช้แก้ปัญหา 

เม่ือเขา้ไปถึงท่ีตั้งของโฉนดท่ีดินแลว้จะท าการส ารวจรังวดัในรูปแบบดั้งเดิมแบบหา
ต าแหน่งหลกัหมุดโฉนดท่ีดินด้วยเทปวดัระยะ  (Tape)  และใช้การโยงยึดระยะด้วยรูปแบบ
สามเหล่ียมเรขาคณิตเพื่อเก็บระยะของหลกัหมุดโฉนดท่ีดิน ก่อนท่ีจะน ามาเขียนรูปแผนท่ีโฉนด
ท่ีดินของหน่วยงานไวส้ าหรับอา้งอิงในงานก่อสร้างโครงการต่างๆ ตามภารกิจของการไฟฟ้าฝ่าย
ผลิตแห่งประเทศไทย เช่น ส่ิงปลูกสร้างหรือแนวร้ัวซ่ึงมกัจะเป็นการก าหนดค่าศูนยล์อยในโฉนด
ท่ีดินของแต่ละแปลงดว้ยการโยงยดึระยะเฉพาะโฉนดท่ีดินแปลงนั้นๆเรียกวา่  “การรังวดัก าหนดค่า
ศูนยล์อย”  สาเหตุท่ีไม่โยงยดึค่าพิกดักริด UTM มาจากหมุดควบคุมท่ีมีค่าอยูแ่ลว้เพราะหมุดควบคุม
ในพื้นท่ีไม่มี หรือหาไม่พบ หรืออาจถูกท าลาย หรืออาจอยู่ห่างไกลออกไปมาก แนวทางการ
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แกปั้ญหาโดยวธีิน้ีถูกน ามาใชจ้นถึงปัจจุบนั แต่ยงัมีปัญหาการระวงัช้ีแนวเขตที่ดินอยูแ่ละใชร้ะวงั
ช้ีแนวเขตท่ีดินไดเ้ฉพาะในบางกรณีเท่านั้น 

1.4 แนวทางทีจ่ะใช้แก้ปัญหา 

การแกปั้ญหาดงักล่าวสามารถท าไดห้ลายแนวทางดงัน้ี 
แนวทางท่ี 1 จา้งบริษทัด าเนินการเก็บขอ้มูลตามกระบวนการส ารวจรังวดัโฉนดท่ีดิน

จดัเก็บในรูปแบบใหม่เป็น object  ประกอบดว้ยภาพถ่าย แผนท่ี และรายการค านวณงานส ารวจ
รังวดัท่ีดินพร้อมระยะพิกดักริด UTM (Universal Transverse Mercator)  แต่ขอ้เสียคือจะมีค่าใชจ่้าย
ในการด าเนินงานท่ีสูงมาก  

แนวทางท่ี 2 ยื่นขอรังวดัสอบเขตท่ีดินกบัส านกังานท่ีดินในแต่ละจงัหวดัก็มีค่าใช้ท่ีสูง 
และใชเ้วลาในการรังวดัแปลงท่ีดินนานมากเช่นกนั แต่ขอ้เสียคือ กฟผ. จะไม่มีขอ้มูลรายการรังวดั
ใด ๆ ให้เก็บค่าไวเ้พื่อใช้ตรวจสอบในอนาคตไดเ้ลยเพราะเป็นขอ้มูลท่ีสงวนไวส้ าหรับกรมท่ีดิน
เท่านั้น และระยะเวลาด าเนินการนานมาก 

แนวทางท่ี 3 หน่วยงานของการไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทยควรเขา้มาศึกษาและเก็บ
ขอ้มูลเองโดยใช้วิธีการในรูปแบบใหม่ด้วยการใช้ดาวเทียม GPS ท าโดยวิธีการ Real Time 
Kinematic ซ่ึงจะช่วยจดัเก็บขอ้มูลโฉนดท่ีดินไดอ้ยา่งมีประสิทธิภาพและแม่นย  า โฉนดท่ีดินจะถูก
เก็บในรูปแบบใหม่เป็น object  ประกอบดว้ยภาพถ่าย แผนท่ี และรายการค านวณงานส ารวจรังวดั
ท่ีดินพร้อมระยะพิกดักริด UTM (Universal Transverse Mercator) ขอ้มูลจะถูกจดัเก็บอย่างเป็น
ระบบมากข้ึนท าให้สามารถคน้หาและเรียกใช้งานไดส้ะดวกรวดเร็วข้ึน  สามารถน าขอ้มูลไปใช้
ยนืยนัเพื่อรับรองแนวเขตท่ีดินได ้

 
ตารางที่ 1.1  เปรียบเทียบค่าใช้จ่ายในการจดัเก็บขอ้มูลและจดัท าแผนท่ีโฉนดท่ีดินของการไฟฟ้า
ฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทยจ านวน 8,000 แปลง 
 

ทางเลือก ค่าใชจ่้าย (บาท) ระยะเวลาด าเนินการ (ปี) 

แนวทางท่ี 1)  จา้งบริษทัด าเนินการเก็บขอ้มูล 61,520,000 3 ปี 7 เดือน 
แนวทางท่ี 2)  ยืน่ขอรังวดัสอบเขตท่ีดินท่ีกรมท่ีดิน 38,400,000 6 ปี 6 เดือน 

แนวทางท่ี 3)  กฟผ. ศึกษาและเก็บขอ้มูล 23,033,600 3 ปี 7 เดือน 
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ในการท างานวจิยัในคร้ังน้ีจึงสรุปไดว้า่การไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทยควรเลือกใช้
แนวทางท่ี 3  ดว้ยการจดัหาเคร่ืองมือเทคโนโลยีท่ีมีประสิทธิภาพสูงเขา้มาด าเนินการเองและเป็นการ
ลดภาระค่าใชจ่้ายขององคก์รดา้นอ่ืนๆและให้องคก์รมีขอ้มูลเป็นของตนเองในการระวงัช้ีแนวเขตท่ีดิน
จะเป็นประโยชน์ต่อองคก์รมากกวา่ โดยด าเนินการดงัน้ี 

1)  ด าเนินการจดัท าแผนท่ีดิจิตอลดว้ยคอมพิวเตอร์แสดงต าแหน่งท่ีตั้งของโฉนดท่ีดิน 
โดยการน าขอ้มูลท่ีมีหลากหลายรูปแบบในอดีต อาจอยูใ่นรูปของแผนท่ีหรือในรูปรายการค านวณ
ขอ้มูลแบบก าหนดค่าศูนยล์อยมาปรับให้เป็นรูปแผนท่ีท่ีมีค่าพิกดักริด UTM (Universal Transverse 
Mercator)  โดยใชพ้ื้นหลกัฐานแผนท่ีมาตรฐานสากล WGS84 

2)  เก็บต าแหน่งของหลกัหมุดโฉนดท่ีดินในพื้นท่ีให้เป็นค่าพิกดักริด UTM ก าหนดให้
มีพื้นหลกัฐานแผนท่ีมาตรฐานสากล WGS84  (World Geodetic System 1984)โดยใชเ้คร่ืองมือท่ีมี
เทคโนโลยีในการรังวดัความละเอียดสูงหาต าแหน่งดว้ยดาวเทียม  (Global Positioning  System, GPS)
โดยวิธีการรังวดัแบบจลน์ในทนัที (Real Time Kinematic, RTK) เพราะสามารถให้ผลลพัธ์ของค่า
พิกดักริดในสนามทนัที พร้อมกบัถ่ายภาพหลกัหมุดโฉนดท่ีดินประกอบและท าการเก็บระยะไว้
อา้งอิงทุก ๆ หลกัหมุดโฉนด 

3)  น าค่าพิกดักริด UTM ที่ไดจ้ากการเก็บขอ้มูลไว ้มาซ้อนทบักบัรูปถ่ายทางอากาศ
ของกรมพฒันาท่ีดินมาตราส่วน 1:4,000 ท่ีผ่านการปรับแก้ภาพถ่ายมาแล้ว เพื่อเป็นการช่วย
ตรวจสอบความถูกตอ้งของต าแหน่งหลกัหมุดโฉนดท่ีดินอีกชั้นหน่ึงก่อนท่ีจะด าเนินการระวงัช้ี
และรับรองแนวเขตท่ีดินต่อไป 

สรุปแนวทางท่ีจะแก้ปัญหาด้วยการท าข้อมูลแผนท่ีดิจิตอลด้วยคอมพิวเตอร์แสดง
ต าแหน่งท่ีตั้งของโฉนดท่ีดินและหลกัหมุดโฉนดท่ีดินมาซอ้นทบักบัรูปถ่ายทางอากาศของกรมพฒันาท่ีดิน
มาตราส่วน 1:4,000 เพื่อน าค่าพิกดักริด UTM บางส่วนท่ีไดจ้ากการแปลงค่าพิกดักริด หรือจากการ
ใช้เทคโนโลยีในการรังวดัความละเอียดสูงเก็บค่าพิกัดกริดต าแหน่งด้วยดาวเทียม  (Global 
Positioning System, GPS) โดยวิธีการรังวดัแบบจลน์ในทนัที  (Real Time Kinematic, RTK)  ใน
พื้นที่ ไปด าเนินการระวงัช้ีและรับรองแนวเขตท่ีดินของการไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทยต่อเจ้า
พนกังานท่ีดินของกรมท่ีดิน 
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1.5 วตัถุประสงค์ของการวจัิย 

ในการศึกษากระบวนการเก็บขอ้มูลโฉนดท่ีดินของการไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทย
ดว้ยดาวเทียมโดยวธีิ Real Time Kinematic ในคร้ังน้ี มีวตัถุประสงคด์งัต่อไปน้ี 

1)  เพื่อศึกษาหาความคลาดเคล่ือนทางระยะของหลกัหมุดโฉนดท่ีดินในหลกัเดียวกนั
ดว้ยเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียมโดยวิธี Real Time Kinematic เปรียบเทียบกบัวิธีการส ารวจรังวดั
ดว้ยกลอ้ง Total Station 

2) เพื่อศึกษาหาความคลาดเคล่ือนทางระยะของหลกัหมุดโฉนดท่ีดินระหว่าง 2 หลกั
ดว้ยเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียมโดยวิธี Real Time Kinematic เปรียบเทียบกบัวิธีการส ารวจรังวดั
ดว้ยกลอ้ง Total Station 

3)  ศึกษาความเป็นไปได้ของกระบวนการน าเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียมโดยวิธี Real 
Time Kinematic มาประยุกตใ์ช้แทนการส ารวจรังวดัดว้ยกลอ้ง Total Station เพื่อรองรับปริมาณ
ของโฉนดท่ีดินของ กฟผ. ท่ีเพิ่มข้ึนอยา่งต่อเน่ืองทุกปี  
 
1.6 ประโยชน์ทีค่าดว่าจะได้รับ 

1) น าอุปกรณ์และเคร่ืองมือไปใชเ้ก็บขอ้มูลจริงในแปลงที่ดิน และจดัท าขอ้มูลแผนที่ใน
รูปแบบดิจิตอลท่ีเพื่อให้ขอ้มูลมีความคลาดเคล่ือนนอ้ยที่สุด หลงัจากที่ กฟผ. ไดซ้ื้อโฉนดที่ดินมา
ใชง้านตามภารกิจผลิตกระแสไฟฟ้า ซ่ึงมีปริมาณเพิ่มมากข้ึนทุกๆปี โดยเฉล่ียปีละ 100 – 300 แปลง
เพื่อเป็นการรองรับปริมาณของโฉนดท่ีดินท่ีเพิ่มข้ึนอยา่งรวดเร็ว จึงตอ้งใชเ้ทคนิคและวิธีการดงักล่าว
มาช่วยในการระวงัช้ีแนวเขตท่ีดิน รับรองแนวเขตท่ีดินและงานช้ีแนวเขตเพื่อการออกแบบส าหรับ
งานก่อสร้างตามภารกิจขององคก์รต่อไป 

2) สามารถน าขอ้มูลโฉนดท่ีดินของ กฟผ. ท่ีไดห้ลงัจากท างานวิจยัในคร้ังน้ีจ  านวนประมาณ 
8,000 แปลง ไปใชง้านไดจ้ริง เพื่อรองรับการระวงัช้ีและรับรองแนวเขตท่ีดินตามภารกิจขององคก์ร 
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ตารางที ่1.2  ขั้นตอนการด าเนินการศึกษา 
 

งาน 
2555 2556 

ก.ค. ส.ค. ก.ย. ต.ค. พ.ย. ธ.ค. ม.ค. ก.พ. มี.ค. เม.ย. 

ตั้งช่ือหวัขอ้วทิยานิพนธ์                     

รวบรวมและคน้ควา้หาขอ้มูล                     

ท่ีมาของปัญหา และ 
ความส าคญัของปัญหา     

                    

แนวทางท่ีจะใชแ้กปั้ญหา                      

ท างานวจิยั                     

ผลการวจิยั                     

สรุปการวจิยั                     

จดัท ารูปเล่ม           

 



 

 

 

บทที ่2 
แนวคดิ ทฤษฎ ีงานวจิยัที่เกีย่วข้อง 

 
ในบทน้ีจะน าเสนอ แนวคิด ทฤษฎีท่ีเก่ียวขอ้งและงานวิจยัท่ีเก่ียวขอ้งซ่ึงเป็นพื้นฐานใน

การท างานวจิยัช้ินน้ี 
 
2.1 ทฤษฎีทีเ่กี่ยวข้องมีดังนี้ 

2.1.1 ทฤษฎีการส ารวจดว้ยเทปวดัระยะ  (Tape)  เป็นการใชแ้ผนท่ีระวางเป็นหลกั ในการวดัระยะ
เพื่อท าแผนท่ีหรือเรียกว่าแผนท่ีชั้ นสอง กระท าโดย วดัระยะเป็นมุมฉากหรือวดัระยะสกัดเป็นรูป
สามเหล่ียม จากเส้นหมุดหลกัฐานโครงงานแผนที่หรือโดยวิธีจากรูปถ่ายทางอากาศ และค านวณ
เน้ือท่ีโดยวธีิคณิตศาสตร์ หรือโดยมาตราส่วนท่ีดินบริเวณใดควรกระท าโดยวธีิใด ใหอ้ธิบดีก าหนด(1) 

 
 
 
 

ภาพที ่2.1  เทปวดัระยะ (Tape) 
 
 
 
 
 
 
 
 
ภาพที ่2.2  แสดงการท างานแผนท่ีชั้นสอง โดยการวดัระยะเป็นมุมฉากหรือวดัระยะสกดัเป็นรูป
สามเหล่ียม 
____________________________ 

(1)ตามกฎกระทรวงฉบบัท่ี 6 และฉบบัท่ี 49 ประมวลกฎหมายท่ีดิน 

36.529ม. 

A-07 
 

A-09 

 

 

A-10 

A-08 

A-11 
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ภาพที ่2.3  การวดัระยะดว้ยเทป 
 

2.1.2 ทฤษฎีการส ารวจดว้ยกลอ้ง Total Station เป็นเคร่ืองมือส ารวจรังวดัท่ีมีเทคโนโลยีท่ีให้
ความคลาดเคล่ือนน้อยจึงท าการส ารวจรังวดัตรวจสอบแปลงท่ีดิน ด้วยเคร่ืองวดัระยะอิเล็คทรอนิคส์
(Electronics Distance Measurement , EDM) มาใชง้านร่วมกบักลอ้งวดัมุมจึงเรียกวา่กลอ้งประมวลผลรวม 
Total Station ซ่ึงแทนการวดัระยะดว้ยเทป เป็นการรังวดัท าแผนท่ีชั้นหน่ึง 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
ภาพที ่2.4  กลอ้งประมวลผลรวม Total Station 
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โดยการใช้กลอ้ง Total Station รังวดัท าแผนท่ีชั้นหน่ึง กระท าโดยใชก้ลอ้งธีโอโดไลท ์
โยงยึดหลกัเขตวดัง่ามมุมภาคของทิศ ระยะและค านวณเป็นค่าพิกดัฉากสืบเน่ืองจากหมุดหลกัฐาน
โครงงานแผนท่ี และค านวณเน้ือท่ี โดยวธีิคณิตศาสตร์จากค่าพิกดัฉากของแต่ละมุมเขต(2) 
 

 
 
 
 
 
 
  

 
ภาพที่ 2.5  แสดงการรังวดังานแผนท่ีชั้นหน่ึงดว้ยกลอ้ง Total Station เพื่องานส ารวจรังวดัหลกัหมุด
โฉนดท่ีดิน 
 

2.1.3 ทฤษฎีระบบพิกดัศูนยก์  าเนิดทอ้งถ่ิน  (Rectangular Coordinate) นบัจากศูนยก์  าเนิดแต่ละ
ทอ้งท่ี (Local Origin) ซ่ึงมี 29 ศูนยก์ าเนิดซ่ึงบางศูนยก์ าเนิดเป็นค่าสมมติจุดตดักนัของ Latitude 
และ Longitude ไม่มีถาวรวตัถุในพื้นท่ี ส่วนศูนยก์ าเนิดอีกประเภทหน่ึง มีถาวรวตัถุในท่ีดินส่วนใหญ่
จะใชย้อดเจดียข์องวดั หรือมีหมุดถาวรในท่ีดิน โดยแต่ละศูนยก์  าเนิดในจงัหวดั และบริเวณจงัหวดั
ขา้งเคียง ท่ีไม่ไกลจากศูนยก์ าเนิดมากนกั เพราะไม่ไดคิ้ดความโคง้ของเปลือกโลกมาค านวณค่าพิกดั 
(Conformal Projection) โดยใหส้มมติวา่ผวิโลกแบนในพื้นท่ีใดท่ีใกลศู้นยก์  าเนิด จะมีความถูกตอ้ง
มากท่ีสุดของต าแหน่ง ซ่ึงไดใ้ชม้าตั้งแต่ พ.ศ. 2444 
 
 
 
 
 

____________________________ 
(2)ตามกฎกระทรวงฉบบัท่ี 6  และฉบบัท่ี 49  ประมวลกฎหมายท่ีดิน 

A-07 

A-08 

A-09 

A-10 

A-11 
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ภาพที ่2.6  ระวางแผนท่ี 29 ศูนยก์  าเนิด (3) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
ภาพที ่2.7  ตวัอยา่งตารางแสดงท่ีตั้ง 29 ศูนยก์  าเนิดเพื่อสร้างระวางแผนท่ี ใชม้าตั้งแต่ พ.ศ. 2444 
 
 

____________________________ 
(3)ท่ีมากรมท่ีดิน 
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ภาพที ่2.8  แผนท่ี 29 ศูนยก์ าเนิด  
 

2.1.4 ทฤษฎีระบบพิกดัฉาก UTM (Universal Transverse Mercator)  
เป็นการฉายแผนท่ี  (Map Projection) เพื่อถ่ายทอดต าแหน่งจากพื้นผิวโลก ซ่ึงมีลกัษณะเป็น

ผิวโคง้ทรงรี (Ellipsoid) ลงบนพื้นผิวทรงกระบอกวางตวัแนวนอน ตดักบัผิวโลก (Secant) ท่ี
ระยะห่างจนผิวทรงกระบอก จากแนวเมริเดียนกลาง (Central Meridian) ประมาณ 166.7 กิโลเมตร
ทั้งสองดา้น 

แบ่งโลกออกเป็น 60 โซน (Zone) แต่ละโซนมีความกวา้ง 6 องศา หรือจากแนว 
เมริเดียนกลางขา้งละ 3 องศา และครอบคลุมพื้นท่ีตามแนวเหนือ-ใต ้ตั้งแต่ละติจูด 84oN และ 80oS 

ต าแหน่งจุดก าเนิดของแต่ละโซน อยูท่ี่จุดตดัระหวา่งเส้นเมริเดียนกลางกบัเส้นศูนยสู์ตร 
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ภาพที ่2.9  เป็นการฉายแผนท่ีแบบคงรูป(4) 

 

เพื่อไม่ใหค้่าพิกดัเป็นเคร่ืองหมายลบ จึงไดก้ าหนดค่าพิกดัเทียมดงัน้ี 
 แนวเหนือ-ใต ้(False Northing, No)   คือ 

ส าหรับพื้นท่ีเหนือเส้นศูนยสู์ตรเท่ากบั 0 เมตร และ 
ส าหรับพื้นท่ีใตเ้ส้นศูนยสู์ตรเท่ากบั 10,000,000 เมตร 

 แนวตะวนัออก-ตะวนัตก (False Easting, Eo)  คือ ค่าพิกดัจุดก าเนิดเท่ากบั 500,000 เมตร 
ดงันั้น 

ซีกโลกเหนือพิกดั UTM ท่ีค  านวณไดคื้อ E = x + Eo = x + 500,000 และ N = y 
ซีกโลกใตพ้ิกดั UTM ท่ีค  านวณได ้คือ E = x + Eo = x + 500,000  และ N = y + No = y 

+ 10,000,000 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

____________________________ 
 (4)ร.ศ. วิชยั เยีย่งวรีชน ภาควิชาวศิวกรรมส ารวจ คณะวศิวกรรมศาสตร์ จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 



13 

 

ค่าสเกลแฟกเตอร์ (Scale Factor) ท่ีเส้นเมริเดียนกลาง เท่ากบั 0.9996 และท่ีรอยตดั
เท่ากบั1.0000 โดยท่ีความคลาดเคล่ือนทางมาตราส่วนในเส้นโครงแผนท่ีไม่เกิน 1/2500 

ค่าสเกลแฟกเตอร์จะมีลกัษณะสมมาตร คือ ต าแหน่งบนละติจูดเดียวกนัท่ีระยะห่างจาก
เส้นเมริเดียนกลางเท่ากนัจะมีค่าเท่ากนั 

ประเทศไทยอยูท่างซีกโลกฝ่ังเหนือเส้นศูนยสู์ตร จึงใชค่้าพิกดัเทียม Eo = 500,000 และ 
No = 0 

 
 

 
 
 
 
 

 

 

 
ภาพที ่2.10  การแบ่ง Zone 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
ภาพที ่2.11  การแบ่ง Zone ในประเทศไทยจะมี  2 โซนคือ  โซน 47 และ 48(5) 

____________________________ 
(5)ไพโรจน ์ เผือกวไิล  นายช่างใหญ่  กรมท่ีดิน 
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ภาพที ่2.12  ระบบพิกดัฉาก UTM 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
ภาพที ่2.13  Topographic Map of Nontaburi(6) 

 
 

____________________________ 
(6)ไพโรจน ์ เผือกวไิล  นายช่างใหญ่  กรมท่ีดิน 
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ภาพที ่2.14  ระวางโฉนดท่ีดิน UTM 
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2.1.5  ทฤษฎีระบบ GPS 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
ภาพที ่2.15  พื้นผวิโลกจริง  (Spheroid) กบั Geoid  (Sea Level) 

 
 
 
 

 
 
 

 
ภาพที ่2.16  ความแตกต่างระหวา่งพื้นผวิโลกจริงกบั Geoid 
 

จีออยด ์(geoid) เป็นพื้นผวิท่ีทุก ๆ จุดมีศกัยภาพแรงดูดพิภพเท่ากนั ตวัแทนของจีออยด์
คือ พื้นผวิของระดบัน ้าทะเลปานกลางท่ีต่อเน่ืองครอบคลุมทัว่ทั้งโลกมีรูปทรงท่ีเหมือนกบัสัณฐาน
จริงของโลกมากท่ีสุด เกิดจากการสมมุติระดบัน ้ าในมหาสมุทรขณะทรงตวัอยู่น่ิง ผิวจีออยด์จะไม่
ราบเรียบตลอด มีบางส่วนท่ียุบต ่าลง บางส่วนสูงข้ึน ข้ึนอยูก่บัความหนาแน่นและแรงโนม้ถ่วงของโลก
ทุก ๆ แนวด่ิง (Plumb Line) จะตั้งฉากกบัจีออยด์ ในขณะท่ีผิวจริง ๆ ของโลกนั้น มีความเบ่ียงเบน
อยูร่ะหวา่ง +8,000 เมตร (ยอดเขาเอเวอเรสต)์ และ -11,000 เมตร (ใตท้อ้งทะเลมารีอานา) ผิวจีออยด์
จะเบ่ียงเบนจากผวิทรงรี  อา้งอิงเพียง + 100 เมตรเป็นส าคญัใชง้านรังวดัชั้นสูง (Geodesy) 
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ภาพที ่2.17  พื้นผวิของโลกท่ีทุกจุดมีแรงดูดพิภพจนเกิดเป็นพื้นผวิไม่ราบเรียบ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 
ภาพที ่2.18  การหาค่าความสูง H (MSL.) 
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จากสูตรค่าความสูง H (MSL.) = h (ความสูงบนทรงรี ไดจ้าก GPS) – N (ค่าความสูง 
Geoid) จะไดค้วามสูงของจุดท่ีตอ้งการอยูบ่นภูมิประเทศ (Topography หรือ Terrain) ถา้รังวดั GPS 
จะไดค้่า h ออกมา และถา้สามารถค านวณหา N ไดจ้ากค่าพิกดั geographic (lat/long) ก็สามารถหา
ค่า H ท่ีตอ้งการได ้จากรูปดา้นบนจะสังเกตเห็นวา่แนวค านวณหา H จะเป็นแนวตั้งฉากกบั Geoid 
ซ่ึงจะเป็นแนวไปตามแรงโนม้ถ่วงของโลกเสมอ แต่แนว h จะเป็นแนวตั้งฉากกบัทรงรี 

 
2.1.6  ทฤษฎีการประยกุตใ์ชก้ารรังวดัดว้ยดาวเทียมโดยวธีิ Real Time Kinematic  (แบบจลน์ในทนัที) 

ในปัจจุบนั การรังวดัเพื่อการหาต าแหน่งดว้ยดาวเทียมแพร่หลายมากข้ึนในประเทศไทย 
ซ่ึงการรังวดัดาวเทียมที่นิยมน ามาใช้เป็นการหาต าแหน่งแบบสัมพทัธ์ ไดแ้ก่เทคนิคการรังวดั
แบบจลน์ในทนัที (Real Time Kinematic, RTK) โดยเทคนิคการรังวดัแบบจลน์ในทนัทีนั้น  มีขอ้ดี
คือ ใช้เวลาการรังวดัค่อนขา้งเร็วและการประมวลผลขอ้มูลจะกระท าพร้อมกนัขณะท าการรังวดั 
ท าให้ไดค้่าพิกดักริดต าแหน่งในทนัที มีค่าความละเอียดถูกตอ้งทางต าแหน่งสูงในระดบัมิลลิเมตร 
โดยอาศยัเทคโนโลยกีารถ่ายทอดขอ้มูลดว้ยคล่ืนวทิย ุ

แต่เทคนิคการรังวดัแบบจลน์น้ีก็มีข้อจ ากัดท่ีความถูกต้องทางต าแหน่งและความ
น่าเช่ือถือของค่าพิกดักริดจะลดลงเม่ือระยะทางระหวา่งสถานีฐานและสถานีเคล่ือนท่ีเพิ่มข้ึน 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
ภาพที2่.19  เคร่ืองมือใชเ้ก็บขอ้มูลดว้ยดาวเทียมโดยวธีิ RTK 
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ภาพที ่2.20  การท างานของเคร่ืองรับส่งสัญญาณดาวเทียมโดยวธีิ RTK 
 
 
 
 
 
 

 
ภาพที ่2.21  การประยกุตเ์ก็บขอ้มูลหลกัหมุดโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวธีิ RTK 

 
2.1.7  ทฤษฎี Image to Map (Ground Geocorrection) หรือการ Rectify 

เป็นกระบวนการปรับแกค้วามผิดพลาดหรือความคลาดเคล่ือนทางเรขาคณิตของขอ้มูล
เชิงจุดภาพ (Raster) เช่น ภาพดาวเทียม หรือภาพถ่ายทางอากาศ หรือภาพสแกนระวางแผนท่ี 
(โฉนดที่ดิน) โดยใชจุ้ดควบคุมภาคพื้นดิน (Ground Control Point) ท่ีทราบพิกดักริดแผนท่ีแลว้มา
ก าหนดค่าพิกดักริดให้ครอบคลุมกระจ่ายตามมุมของภาพไม่ต ่ากว่า 4 จุด หรือมากกว่า โดยเก็บ
ค่าพิกดักริดของจุดจากเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียมโดยวิธี RTK  แลว้จึงป้อนค่าพิกดักริดท่ีทราบค่าลง
ในภาพ Raster เพื่อปรับภาพแผนท่ีท่ียงัไม่มีระบบพิกดักริดให้มีระบบพิกดักริด โดยใช้โปรแกรม 
ArcMap Version 9.3 
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ภาพที ่2.22  การ Rectify โดยใชโ้ปรแกรม ArcMapVersion 9.3 
 
2.2 งานวจัิยทีเ่กี่ยวข้องมีดังนี้ 

การเปรียบเทียบการปรับปรุงระวางแผนที่เป็นระบบยทูีเอ็มโดยใชก้ารรังวดัทาง
ดาว เท ียมระบบจ ีพ ีเ อสและรูปถ ่า ยท า งอาก าศปร ับแก ใ้นพื ้น ที ่ปฏ ิรูป ที ่ด ิน  จ งัหว ดั
เพชรบูรณ์  (พ.ศ.2542 มหาวิทยาลยัรามค าแหง)  ที่เกี่ยวขอ้งเพราะผลการวิจยัพิจารณาการ
น าไปใชง้านดา้นปฏิรูปท่ีดินการปรับปรุงระวางด้วยรูปถ่ายทางอากาศปรับแก้จะดีกว่าในด้าน
ตรวจสอบผลการรังวดัและการใช้ประโยชน์ในท่ีดินมาประยุกต์ใช้ในการปฏิบติังานท่ีเก่ียวขอ้งการ
จดัท าแผนท่ีท่ีดิน กฟผ. 

ประสิทธิผลของการน าสัญญาณดาวเทียม จีพ ีเอส แบบ อาร์ทีเค มาใชใ้นการ
ปฏิบตัิงาน  ศึกษาเปรียบเทียบกองท าแผนที่รูปถ่ายทางอากาศ และกองรังวดัและท าแผนท่ี 
กรมที่ดิน  (พ.ศ. 2544 มหาวิทยาลยัรามค าแหง) ที่เก่ียวขอ้งเพราะผลการวิจยัมีรูปแบบการศึกษา
เปรียบเทียบการท าแผนท่ีรูปถ่ายทางอากาศ กบัการรังวดัท าแผนที่ของกรมที่ดิน เพื่อประโยชน์ใน
การน าสัญญาณดาวเทียมมาใชโ้ดยวิธี RTK  มาประยุกตใ์ชใ้นการปฏิบตัิงานที่เก่ียวขอ้งการจดัท า
แผนท่ีท่ีดินของ กฟผ. เพื่อการระวงัช้ีและรับรองแนวเขตท่ีดินขา้งเคียง 
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การพฒันาระบบแผนที่เวลาการใชที้่ดินของกรมธนารักษ ์  (พ.ศ.2550 มหาวิทยาลยั
ศิลปากร) ท่ีเก่ียวขอ้งเพราะผลการวิจยัมีรูปแบบการจดัท าชั้นขอ้มูลดิจิตอลในรูปแผนท่ีโฉนดท่ีดิน
ที่เป็น Vector ชนิด Polygonไดร้ะบบงานแสดงขอ้มูลภาพและขอ้มูลประกอบแผนที่ที่ราชพสัดุ
ต่างช่วงเวลากนัโดยจ าลองความสัมพนัธ์การเปล่ียนแปลงพื้นท่ีท่ีราชพสัดุตั้งแต่อดีตจนถึงปัจจุบนั 

การลดความผิดพลาดทางต าแหน่งของผูใ้ชจ้ีพีเอสโดยวิธีการปรับแกค้่าต าแหน่ง
ดาวเทียม  (พ.ศ. 2542 สถาบนัเทคโนโลยีพระจอมเกลา้เจา้คุณทหารลาดกระบงั)   ที่เกี่ยวขอ้ง
เพราะผลการวิจยัไดป้รับปรุงค่าให้สอดคลอ้งกบัฟังคช์ัน่ของแนววงโคจรดาวเทียม เพื่อลดค่า
ผิดพลาดของระยะพิสัยเทียมให้ผูใ้ชง้านมีความผิดพลาดนอ้ยลงสอดคลอ้งกบังาน กฟผ. 

การประยุกตใ์ชภ้าพถ่ายดาวเทียมในงานส ารวจและแกไ้ขผงับริเวณ  (พ.ศ. 2553 
มหาวิทยาลยัธุรกิจบณัฑิต)  ท่ีเก่ียวขอ้งเพราะผลการวิจยัได้ลดระยะเวลาการส ารวจภาคสนามเพื่อ
ลดค่าใช้จ่าย โดยการใช้ภาพถ่ายดาวเทียมในการส ารวจและแกไ้ขผงับริเวณซ่ึงสอดคล้องกบังาน 
กฟผ. 

การประยุกต์ใชภ้าพถ่ายทางอากาศเชิงเลขและงานรังวดัดว้ยดาวเทียมเพื่อการส ารวจและ
ออกแบบทางหลวง กรณีศึกษาทางเล่ียงเมืองแม่ฮ่องสอน (พ.ศ. 2544 จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลยั)  ท่ี
เกี่ยวขอ้งเพราะผลการวิจยัไดส้รุปการใชภ้าพถ่ายมาตราส่วน 1:15000 มีความเหมาะสมส าหรับ
ขั้นตอนการส ารวจเบ้ืองตน้ ภาพถ่ายมาตราส่วน 1:6000 มีความเหมาะสมส าหรับขั้นตอนการ
ส ารวจขั้นตน้ ผลลพัธ์ท่ีไดจ้ากการประมวลผลภาพถ่ายเชิงเลข คือ แบบจ าลองระดบัสูง  

การประยุกตใ์ชก้ารรังวดัดว้ยดาวเทียมระบบจีเอ็นเอสเอส ดว้ยวิธีแบบจลน์ในทนัที
เพื่อรังวดัรอบแปลงที่ดิน  (ปี พ.ศ. 2554 มหาวิทยาลยัเทคโนโลยีราชมงคลกรุงเทพ)  ที่เก่ียวขอ้ง
เพราะผลการว ิจยัท าการรังวดัรอบแปลงที ่ดินดว้ยว ิธีการรังวดัแบบจลน์ในทนัที  (RTK) 
เปรียบเทียบกบัการรังวดัดว้ยกลอ้งส ารวจแบบประมวลผลรวมระยะห่างสถานีฐานและสถานี
เคลื่อนที่ไม่เกิน 2 กิโลเมตร ผลลพัธ์ค่าพิกดักริดที่ไดจ้ะมีความถูกตอ้งอยูใ่นระดบัมิลลิเมตรซ่ึง
สอดคลอ้งกบังาน กฟผ. 

สรุปงานวิจยัคร้ังน้ีแตกต่างจากทั้ง 7 งานที่กล่าวมาเพราะวา่เป็นการประยุกตใ์ช้
เคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียมแบบสถานีอา้งอิงมาส ารวจรังวดัตามกระบวนการเก็บขอ้มูลโฉนด
ที่ดินของการไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทยดว้ยดาวเทียมโดยวิธี Real Time Kinematic เพื่อช่วย
ในการจดัท าขอ้มูลโฉนดท่ีดินเก็บในรูปแบบใหม่เป็น object  ประกอบดว้ยภาพถ่าย แผนท่ี และ
รายการค านวณงานส ารวจรังวดัท่ีดินพร้อมระยะพิกดักริด UTM (Universal Transverse Mercator) 
ซ่ึงกระบวนการเก็บขอ้มูลในลกัษณะน้ีขอ้มูลจะถูกจดัเก็บอย่างเป็นระบบมากข้ึนท าให้สามารถ
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คน้หาและเรียกใชง้านไดส้ะดวกรวดเร็วข้ึน  แลว้น า Vector ที่มีค่าพิกดักริดไปวาง (Overlay) บน
แผนท่ีรูปถ่ายทางอากาศของกรมพฒันาท่ีดินที่ผา่นการปรับแกภ้าพถ่ายเรียบร้อยแลว้ เพื่อเป็นการ
ยืนยนัวา่รูปแผนท่ีโฉนดท่ีดินนั้นไดผ้า่นตรวจสอบความถูกตอ้งอีกชั้นหน่ึงแลว้ก่อนท่ีจะน าขอ้มูล
ไปใชย้นืยนัเพื่อการระวงัช้ีและรับรองแนวเขตท่ีดินและงานช้ีแนวเขตเพื่อการออกแบบส าหรับงาน
ก่อสร้างตามภารกิจขององคก์ร 
 



 

 

 
บทที ่3 

ระเบียบวธีิวจิยั 
 
3.1  ลกัษณะการท างานของเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทยีม GPS 

เคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม GPS แบ่งตามลกัษณะการใชง้านออกเป็นสามชนิด ดงัน้ี 
1.  ส าหรับใชง้านทัว่ไป (Consumer Grade Receiver) เหมาะกบัการใชน้ าทางแทนแผน

ท่ีมีคล่ืนความถ่ี L1 (1.575 GHz.) และใช้รหสั C/A ซ่ึงเปิดให้บุคคลทัว่ไปใชโ้ดยเสรี และไม่เสีย
ค่าใช้จ่าย เคร่ืองรับชนิดน้ีสามารถระบุต าแหน่งพิกัดกริดมีระยะคลาดเคล่ือนประมาณ 4-20 
เมตร ไม่มีการชดเชยความคลาดเคล่ือนดว้ยวธีิอ่ืนๆ 

2. ส าหรับท าแผนท่ีและภูมิสารสนเทศ (Mapping & GIS) เคร่ืองรับแบบน้ีใชแ้ต่ความถ่ี L1
แต่เพิ่มความเท่ียงตรงดว้ยการใชส้ัญญาณนาฬิกาท่ีมีความเท่ียงตรงสูง ใชส้ าหรับงานท าแผนท่ีและ
สารสนเทศมีระยะคลาดเคล่ือนประมาณ +/- 10 ซม.  

3. ส าหรับใชง้านส ารวจ (Survey-Grade Receiver)  เคร่ืองรับชนิดน้ีใชส้ าหรับภารกิจ
งานรังวดั และการส ารวจอ่ืนๆท่ีตอ้งการความเท่ียงตรงสูงมากๆ ใช้ทั้งคล่ืนความถ่ี L1 และ L2 
(1.228 GHz.) ท่ีใช้ในกิจการทหาร ความถ่ี L2 น้ีจะช่วยชดเชยและปรับแกใ้ห้ต าแหน่งพิกดักริดมี
ความเท่ียงตรงสูงมาก โดยมีระยะคลาดเคล่ือนประมาณ +/- 1 ซม. 
 

3.2  รูปแบบโฉนดทีด่ิน 

โฉนดท่ีดิน หมายถึง  หนงัสือส าคญัแสดงกรรมสิทธ์ิท่ีดิน  และให้หมายความรวมถึง
โฉนดแผนท่ี  โฉนดตราจอง  และตราจอง ท่ีตราวา่ “ไดท้  าประโยชน์แลว้”  ตามประมวลกฎหมาย
ท่ีดิน มาตรา 1 แห่งประมวลกฎหมายท่ีดิน พ.ศ.2497 หลงัจากท่ีไดป้ระกาศใชบ้งัคบัแลว้ ก็ไดย้กเลิก
พระราชบัญญัติท่ีเก่ียวกับการออกโฉนดแผนท่ี โฉนดตราจอง และตราจองท่ีตราว่า “ได้ท า
ประโยชน์แลว้”  ทั้ง 3 ฉบบั โดยบญัญติัไวใ้นมาตรา 4 แห่งพระราชบญัญติัให้ใชป้ระมวลกฎหมาย
ท่ีดิน พ.ศ.2497  แต่เพื่อเป็นการรับรองสิทธิของราษฎรผูมี้กรรมสิทธ์ิในท่ีดินอยูก่่อนแลว้ กฎหมาย
ท่ีดินจึงไดบ้ญัญติัครอบคลุมถึง หนงัสือส าคญัแสดงกรรมสิทธ์ิในท่ีดินแบบเก่าดว้ย โดยบญัญติัไว้
ในมาตรา 1 แห่งประมวลกฎหมายท่ีดิน พ.ศ.2497 
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3.2.1  โฉนดท่ีดินแบบ น.ส.๔ จ. เป็นแบบโฉนดท่ีดินท่ีออกคร้ังแรกโดยกฎกระทรวง ฉบบัท่ี 34 
(พ.ศ.2529)  ออกตามความในพระราชบญัญติัให้ใชป้ระมวลกฎหมายท่ีดิน พ.ศ.2497  และถึงแมว้า่
กฎกระทรวง ฉบบัท่ี 34 (พ.ศ.2529)  จะถูกยกเลิกโดยกฎกระทรวง ฉบบัท่ี 43 (พ.ศ.2537) ท่ีออก
ตามความในพระราชบญัญติัให้ใช้ประมวลกฎหมายท่ีดิน พ.ศ.2497 แลว้ก็ตาม  แต่กฎกระทรวง 
ฉบบัท่ี 43 (พ.ศ.2537)  ซ่ึงใชบ้งัคบัอยู ่ ในปัจจุบนัยงัคงใชโ้ฉนดท่ีดินแบบน.ส.๔จ. มาโดยตลอดจน
ปัจจุบนั และไดน้ ามาประกอบการท าวจิยัในคร้ังน้ี 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที ่3.1  โฉนดท่ีดินแบบ น.ส.๔ จ. 
 

3.2.2  โฉนดตราจองแต่เดิมก็คือตราจองชัว่คราวออกตามพระราชบญัญติัตราจองชัว่คราว 
ร.ศ.121 ต่อมาเปล่ียนช่ือพระราชบญัญติัดงักล่าวเป็นพระราชบญัญติัออกโฉนดตราจอง ร.ศ.124 
มีการออกเฉพาะในมณฑลพิษณุโลกเดิม ได้แก่ จงัหวดัพิษณุโลก  จงัหวดัสุโขทยั  จงัหวดัพิจิตร  
และจงัหวดันครสวรรคบ์างส่วน 

3.2.3  ตราจองท่ีตราว่า “ได้ท าประโยชน์แล้ว”เป็นหนังสือส าคัญแสดงกรรมสิทธ์ิในท่ีดิน
เช่นเดียวกบัโฉนดท่ีดิน  โฉนดแผนท่ี และโฉนดตราจอง  ออกตามพระราชบญัญติัออกโฉนดท่ีดิน 
(ฉบบัท่ี 6) พ.ศ.2479  โดยผูท่ี้ไดรั้บอนุญาตให้จบัจองท่ีดิน เขา้ท าประโยชน์ในท่ีรกร้างว่างเปล่าตาม
พระราชบญัญติัออกโฉนดท่ีดิน (ฉบบัท่ี 6) พ.ศ.2479 และไดรั้บอนุญาตพอสมควรแก่สภาพของท่ีดิน
ภายในระยะเวลา 3 ปี ผูท่ี้ไดรั้บอนุญาตมีสิทธิมาขอค ารับรองการท าประโยชน์ต่อพนกังานเจา้หน้าท่ี 
และจะออกตราจองท่ีตราวา่ “ไดท้  าประโยชน์แลว้”   ให้แก่ผูน้ั้น โดยประทบัค าวา่ “ไดท้  าประโยชน์แลว้” 
บนตราจองนั้น เพื่อเป็นหลกัฐานแสดงกรรมสิทธ์ิในท่ีดิน 
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3.3  ลกัษณะการรังวดัแบบจลน์ในทันที  (Real Time Kinematic Survey, RTK)  
การท างานรังวดัแบบจลน์จะแสดงค่าพิกดักริดต าแหน่งไดท้นัทีในพื้นที่โดยการ

ท างานเป็นการหาต าแหน่งแบบสัมพทัธ์คือ ขอ้มูลจากทั้งสองจุดตอ้งน ามาประมวลผลร่วมกนัโดย
ใชค้ล่ืนวิทยุหรือ GSM ในการรับส่งขอ้มูลระหวา่งกนัเน่ืองจากจุดอา้งอิงเป็นจุดท่ีมีค่าพิกดักริดอยู่
แลว้ การท างานแบบ RTK น้ี จึงเป็นการส่งขอ้มูลท่ีรับสัญญาณดาวเทียมไดไ้ปยงัจุดท่ีตอ้งการทราบค่า
พิกดักริดของเคร่ืองรับ ณ จุดท่ีตอ้งการหาต าแหน่ง แล้วเคร่ืองมือ GPS จะประมวลผลแสดงค่า
พิกดักริดทนัทีโดยระยะห่างระหวา่งสถานีฐาน  (Base station) และสถานีเคล่ือนที่ (Rover station) 
ที่ตอ้งการทราบค่าพิกดักริด ไม่ควรเกินกวา่ 5 กิโลเมตรทั้งน้ีข้ึนอยูก่บัก าลงัรับส่งของคล่ืนวิทยุท่ี
ใช้ระหว่างกนัเป็นการประยุกต์ใช้เคร่ืองมือในการรังวดัเก็บค่าพิกดักริดหลกัหมุดโฉนดท่ีดินของ
การไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทยดว้ยดาวเทียมโดยวิธีการรังวดัแบบจลน์ในทนัที (RTK) ซ่ึงค่า
พิกดักริดท่ีไดม้านั้นจะมีความถูกตอ้งทางต าแหน่ง (Accuracy) และความน่าเช่ือถือของค่าพิกดักริด 
(Reliability) ค่อนขา้งสูงเพื่อสร้างหรือเขียนรูปแผนท่ีโฉนดท่ีดินและให้ค่าพิกดักริด (UTM) ก่อนท่ี
จะน าไปใชเ้พื่อการรังวดัตรวจสอบเก็บค่าพิกดักริดและคน้หาต าแหน่งของหลกัหมุดโฉนดท่ีดินได้
แม่นย  าก่อนการระวงัช้ีและรับรองแนวเขตท่ีดินต่อไป 

การสร้างและน าเขา้ขอ้มูลค่าพิกดักริด (UTM)  จากการเก็บค่าพิกดักริดหลกัหมุดโฉนด
ท่ีดินในพื้นท่ีหรือน าเขา้ค่าพิกดักริด  (UTM) หลกัหมุดโฉนดท่ีดินให้อยูใ่นระบบขอ้มูลเวกเตอร์ 
(vector) ในรูปแบบจุด (point) เส้น (line) หรือพื้นท่ี (polygon) ดว้ยโปรแกรม ArcMap Version 9.3 
จากนั้นจดัการโฉนดท่ีดินใหอ้ยูใ่นระบบพิกดักริดภูมิศาสตร์ดว้ยการก าหนดพิกดักริดภูมิศาสตร์บน
แผนท่ี (Georeferencing Image)  เป็นระบบเดียวกนั 
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ภาพที ่3.2  กระบวนการเก็บขอ้มูลโฉนดท่ีดินของ กฟผ. ในรูปแบบเดิม และรูปแบบใหม่ ท่ีส ารวจรังวดั
ดว้ยดาวเทียมโดยวธีิ Real Time Kinematic 

ศึกษาหาความคลาดเคล่ือน
ทางระยะ N,E (ในหลกั
หมุดโฉนดท่ีดินเดียวกนั) 

ศึกษาหาความคลาดเคล่ือน
ทางระยะ(ระหวา่งหลกั
หมุดโฉนดท่ีดิน 2 หลกั) 

น ารูปแผนท่ีโฉนดท่ีดิน
(Vector) มาครอบรูปบน
ระวางแผนท่ีของกรมท่ีดิน 
และบนแผนท่ีภาพถ่ายทาง
อากาศของกรมพฒันาท่ีดิน 

 

โฉนดท่ีดินของ  
กฟผ. 

ส ารวจรังวดัแนวเขตท่ีดินดว้ย 
- เทปวดัระยะ 
- กลอ้ง Total Station 
- ไม่มีการด าเนินการใด ๆ 

  (ไม่มีค่าพิกดักริด UTM) 

ส ารวจรังวดัแนวเขตท่ีดินดว้ย 
- กลอ้ง Total Station  
- ดาวเทียมโดยวธีิ RTK  
  (มีค่าพิกดักริด UTM) 
 

- งานช้ีแนวเขตและรังวดัแนวเขตท่ีดินขา้งเคียงตามระเบียบกรมท่ีดิน 
- งานช้ีแนวเขตท่ีดินเพ่ืองานออกแบบอาคารและส่ิงปลูกสร้าง 
- งานช้ีแนวเขตท่ีดินตามภารกิจอ่ืนๆ 

กรณีพบหลกัหมุดโฉนด
ท่ีดิน 

กรณีหลกัหมุดโฉนดท่ีดิน 
- สูญหายทั้งหมด 
- สูญหายบางส่วน 
- ถูกยา้ยท่ี 

น าเสนอผูบ้ริหารเพื่อขอยืน่รังวดั 
สอบเขตท่ีดินต่อกรมท่ีดิน 

หลงัช่างรังวดักรมท่ีดินก าหนด
หลกัหมุดโฉนดและตกลง
ยอมรับแนวเขตท่ีดินร่วมกนั 

หลงัช่างรังวดักรมท่ีดิน
ก าหนดแนวเขตท่ีดินทบัซอ้น
กนัแลว้เป็นกรณีพิพาทแนว
เขตท่ีดิน ใหผู้เ้สียหายยืน่ฟ้อง

ต่อศาลภายใน 90 วนั 

ผูรั้บมอบอ านาจลงนาม
รับรองแนวเขตท่ีดินขา้งเคียง

ตามระเบียบกรมท่ีดิน 

เปรียบเทียบการส ารวจรังวดัดว้ยดาวเทียม 
โดยวธีิ RTK กบัการส ารวจรังวดัดว้ย
กลอ้ง Total Station  

Scan ตน้ฉบบัโฉนดท่ีดิน 
การเก็บขอ้มูลของ กฟผ. 

ในรูปแบบเดิม 
ท าการศึกษาวจิยัและ 
น าไปใชง้านจริง 

ประมาณ 8,000 แปลง และ
จดัซ้ือเพ่ิมข้ึนทุก ๆ ปี 



 

 

 
บทที ่4 

ผลการทดสอบ 
 
การเก็บขอ้มูลโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวิธี RTK เพื่อการระวงัช้ีและรับรองแนวเขต

ท่ีดินของการไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทย ผูว้ิจยัไดจ้ดัชุดเขา้ส ารวจจ านวน 2 ชุดโดยยึดแนว
ปฏิบติัวิธีการรังวดัออกโฉนดท่ีดินของกรมท่ีดินภายใต้กรอบของกฎกระทรวงฉบบัท่ี 6  และฉบบั
ท่ี 49 ประมวลกฎหมายท่ีดินวา่ดว้ยการท าแผนท่ีชั้นหน่ึงบญัญติัไวด้งัน้ี 

กฎกระทรวงฉบบัที่ 6 (พ.ศ.2497)  ออกตามในพ.ร.บ.ให้ใช้ประมวลกฎหมายที่ดิน 
พ.ศ.2497  อาศยัอ านาจตามความในมาตรา 15 แห่ง พ.ร.บ  ให้ใชป้ระมวลกฎหมายท่ีดิน พ.ศ.2497 และ
มาตรา 65 แห่งประมวลกฎหมายท่ีดิน รัฐมนตรีกระทรวงมหาดไทย ออกกฎกระทรวงไวด้งัต่อไปน้ี 

ขอ้ 1  การรังวดัท าแผนท่ีเพื่อออกโฉนดท่ีดินใหก้ระท าได ้2 วธีิคือ(7) 
(1) แผนท่ีชั้นหน่ึง กระท าโดยใช้กลอ้งธีโอโดไลท ์โยงยึดหลกัเขตวดัง่ามมุมภาคของทิศ 

ระยะและค านวณเป็นค่าพิกดัฉากสืบเน่ืองจากหมุดหลกัฐานโครงงานแผนท่ี และค านวณเน้ือท่ี โดย
วธีิคณิตศาสตร์จากค่าพิกดัฉากของแต่ละมุมเขต 

(2) แผนท่ีชั้นสอง ซ่ึงใชแ้ผนท่ีระวางเป็นหลกั กระท าโดยวดัระยะเป็นมุมฉาก หรือ วดั
ระยะสกดัเป็นรูปสามเหล่ียมจากเส้นหมุดหลกัฐานโครงงานแผนท่ี หรือโดยวิธีจากรูปถ่ายทางอากาศ 
และค านวณเน้ือท่ีโดยวิธีคณิตศาสตร์ หรือโดยมาตราส่วนท่ีดินบริเวณใดควรกระท าโดยวิธีใด ให้
อธิบดีก าหนด 

ขอ้ 2  ท่ีดินในแผนท่ีระวางออกโฉนดท่ีดิน ซ่ึงท าการรังวดัเพื่อออกโฉนดท่ีดินไวแ้ลว้
โดยแผนท่ีชั้ นหน่ึง หรือโดยวิธีแผนท่ีชั้นสอง เม่ือมีความจ าเป็นต้องรังวดัใหม่ ให้รังวดัโดยมี
มาตรฐานเท่าเดิมหรือดีกวา่ 

ขอ้ 3. เพื่อใหเ้ส้นเขตท่ีดินท่ีท าการรังวดัเป็นเส้นตรง ไม่คดไปคดมา ให้เจา้ของท่ีดินทั้ง
สองฝ่าย ท าความตกลงก าหนดเส้นเขตเสียใหม่ ให้เป็นเส้นตรงเส้นเดียวหรือหลายเส้นต่อกนัได ้
เม่ือตกลงกนัประการใด ใหพ้นกังานเจา้หนา้ท่ีท าการรังวดัไปตามนั้น 

 
____________________________ 

(7)กฎกระทรวงฉบบัท่ี 6  (พ.ศ.2497) 

 



28 

 

กฎกระทรวงฉบบัที่ 49 (พ.ศ.2544)  ออกตามใน พ.ร.บ. ให้ใชป้ระมวลกฎหมายที่ดิน 
พ.ศ.2497 อาศยัอ านาจตามความในมาตรา 15 แห่ง พ.ร.บ. ให้ใชป้ระมวลกฎหมายที่ดิน พ.ศ.2497  
และมาตรา 65 แห่งประมวลกฎหมายที่ดิน รัฐมนตรีกระทรวงมหาดไทย ออกกฎกระทรวงไว้
ดงัต่อไปน้ีให้ยกเลิกความใน  (1)  ของขอ้ 1 แห่งกฎกระทรวงฉบบัที่ 6  (พ.ศ.2497) ออกตามใน
พ.ร.บ. ให้ใชป้ระมวลกฎหมายท่ีดิน พ.ศ.2497 และให้ใชข้อ้ความต่อไปน้ีแทน 

(1) แผนที่ชั้นหน่ึง กระท าโดยใชก้ลอ้งธีโอโดไลท  ์  และเคร่ืองมือวดัระยะ โยงยึด
หลกัเขต วดัง่ามมุมภาคของทิศ หรือใชก้ลอ้งส ารวจแบบประมวลผล หรือการรังวดัดว้ยเคร่ืองรับ
สัญญาณดาวเทียม หรือดว้ยเคร่ืองมือส ารวจประเภทอื่นที่มีความละเอียดถูกตอ้งไม่ต ่ากวา่เกณฑ์
มาตรฐานที่กรมที่ดินก าหนด โดยค านวณเป็นค่าพิกดัฉากสืบเน่ืองจากหมุดหลกัฐานแผนที่ของ
กรมท่ีดิน และค านวณพื้นท่ี โดยวิธีคณิตศาสตร์จากค่าพิกดัฉากของแต่ละมุมเขต(8) 

 
4.1  การส ารวจรังวดัโฉนดที่ดินด้วยกล้อง Total Station 

ตามกรอบของกฎกระทรวงฉบบัท่ี 6 และฉบบัท่ี 49 ประมวลกฎหมายท่ีดินว่าดว้ยการ
ท าแผนท่ีชั้นหน่ึงนั้นจะต้องด าเนินการ ส ารวจงานวงรอบก่อนโยงยึดเก็บค่าหมุดมุมแปลงของ
โฉนดท่ีดินซ่ึงแบ่งงานวงรอบออกเป็น 3 ชั้นไดด้งัน้ี 

1)  งานวงรอบชั้น1 (First order traverse) น าไปใชก้บัแผนท่ีชั้น 1 ท่ีวางโครงการตาม
หมุดหลกัฐาน ซ่ึงวดัมาจาก Azimuth ทุกๆ 20 จุด ระยะตอ้งไม่เกิน 10-15 กม. การอ่านมุมตอ้งอ่าน
ดว้ยกลอ้งวดัมุมท่ีอ่านได ้1 ฟิลิปดา โดยจะตอ้งอ่านอยา่งนอ้ย 16 Position 

2)  งานวงรอบชั้น2 (Second order traverse) งานท่ีท าออกและเขา้มาบรรจบหมุดหลกัฐาน
แผนท่ีชั้น 1 เพื่อเป็นเส้นโครงงานวงรอบชั้นท่ี 3 ต่อไป ระยะระหวา่งหมุดหลกัฐานของเส้นไม่นอ้ยกวา่
4 กม. และความยาวทั้งหมดไม่ควรเกิน 5 กม. การวดัมุมจะใช้กลอ้งวดัมุมท่ีอ่านได ้1 ลิปดา และ
ควรอ่านอย่างน้อย 8-12 position การวดัมุม Azimuth ตอ้งวดัทุก ๆ ช่วงไม่เกิน 40 หมุด 

 
 
 
 
 
 

____________________________ 
(8)กฎกระทรวงฉบบัท่ี 49  (พ.ศ.2544) 
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3)  งานวงรอบชั้น 3 (Thirdorder traverse) เป็นงานท่ีสร้างหมุดหลกัฐานเพื่อเก็บ
รายละเอียดของพื้นท่ี ระยะระหวา่งหมุดหลกัฐานไม่นอ้ยกวา่ 100 ม. และความยาวทั้งหมดของเส้น
โครงงานไม่ควรเกิน 2 กม. แต่ไม่ควรเกิน 4 กม. การวดัมุมจะตอ้งใชก้ลอ้งวดัมุมท่ีอ่านได ้1 ลิปดา 
และท าการอ่านอยา่งนอ้ย 4-2 position การวดัมุม Azimuth จะตอ้งวดัทุกๆ ช่วงไม่เกิน 40 หมุด 

มุมภาคทิศ หรือ (Azimuth = Az) จะแบ่งวงกลมออกเป็น 360° ซ่ึงนบัเน่ืองจากแนว 
ทิศเหนือตลอดเวลาในแนวการหมุนตามเขม็นาฬิกา โดย 1˚ = 60' (1 องศา = 60ลิปดา) และ 1' = 60" 
(1 ลิปดา = 60 พิลิปดา)  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที ่4.1  วธีิการอ่านมุมภาคทิศ Azimuth ของงานวงรอบ 
 

การอ่านมุม Azimuth ของงานวงรอบ 
1)  Forward Azimuth (F. Az) เป็นการบอกมุมภาคทิศไปขา้งหนา้ คือค่ามุมในแนวราบ

ท่ีวดัตามเขม็นาฬิกาจากจุดท่ีสังเกตไปยงัจุดท่ีถูกสังเกต 
2) Backward Azimuth (B. Az) คือค่ามุมในแนวราบท่ีวดัตามเขม็นาฬิกาจากจุดท่ีถูก

สังเกตไปยงัจุดท่ีสังเกต อนัเป็นการบอกมุมภาคทิศกลบัซ่ึงจะต่างกนั 180° เสมอ 
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ภาพที ่4.2  การบอกมุมภาคทิศ Azimuth ของงานวงรอบ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที ่4.3  การส ารวจรังวดัหลกัหมุดโฉนดท่ีดินดว้ยกลอ้ง Total Station 
 

หลงัจากด าเนินการส ารวจวางโครงข่ายงานวงรอบเพื่อถ่ายค่าพิกดักริด UTM ของหมุด
ควบคุม จากเคร่ืองรับสัญญาณ GPS ส าหรับงานวงรอบชั้น 2 จากนั้นจึงตั้งกลอ้ง Total Station ใน
ท่ีน้ีใชย้ีห่อ้Leica รุ่น TS11 อ่านเก็บค่ามุมและระยะทุกหลกัหมุดโฉนดท่ีดินท่ีน ามาวจิยัจนครบทั้ง 6 
กลุ่มตวัอยา่ง มีขอ้มูลจ านวน 16 ค่า แลว้น าค่าท่ีไดม้าท าการประมวลผลค านวณออกมาเป็นค่าพิกดัก
ริด N , E โดยมีค่าดงัน้ี 
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ตารางที ่4.1  ค่าพิกดักริด UTM จากการส ารวจรังวดัหลกัโฉนดท่ีดินดว้ยกลอ้ง Total Station 
 

Station 
ค่าพิกดักริด UTM จากการส ารวจรังวดั 

หลกัหมุดโฉนดท่ีดินดว้ยกลอ้ง Total Station 

Northing Easting 
GPS-A1 1,991,734.191 462,981.367 

GPS-A2 1,991,700.383 462,952.037 

7ง 6222 1,991,638.732 462,991.478 

7ง 9488 1,991,715.379 463,070.134 

7ง 5839 1,991,753.602 463,030.362 

8ง 4284 1,991,772.457 463,011.247 

8ง 3449 1,991,791.499 462,991.409 

7ง 9315 1,991,846.927 462,932.912 

7ง 7138 1,991,828.747 462,953.060 

8ง 2351 1,991,810.182 462,972.342 

7ง 9004 1,991,772.409 462,855.041 

7ง 2820 1,991,753.033 462,874.407 

7ง 9497 1,991,733.641 462,893.691 

8ง 5499 1,991,715.015 462,913.288 

7ง 9341 1,991,696.117 462,933.008 

8ง 2996 1,991,677.500 462,952.031 

7ง 9614  1,991,734.609  463,050.156 

7ง 8889 1,991,658.394 462,971.782 
 
แลว้จึงน าค่าพ ิกดักริดที ่ไดไ้ปสร้างรูปแผนที่แปลงโฉนดที่ดินดว้ยโปรแกรม 

Autodesk map 2010 เพื่อน าค่าพิกดักริด (UTM) ของต าแหน่งหลกัหมุดโฉนดท่ีดินและระยะทาง
ระหวา่งหลกัหมุดโฉนดท่ีดิน ท่ีไดม้าเป็นตน้แบบในการอา้งอิงเพื่องานวิจยัการส ารวจรังวดัหลกั
หมุดโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวิธี RTK ในล าดบัต่อไป 
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ภาพที ่4.4  แผนท่ีรังวดัโฉนดท่ีดินดว้ยกลอ้ง Total Station เพื่อหาระยะทางระหวา่งหลกัหมุด 
  
4.2  การส ารวจรังวดัโฉนดที่ดินด้วยดาวเทยีมโดยวธีิ RTK 

ค่าพิกดักริด UTM ของหมุดควบคุมทางราบ GPS ไดรั้บการสนบัสนุนจากส านกังาน
ท่ีดินจงัหวดัเชียงใหม่  สาขาจอมทอง  ให้ท าการถ่ายโอนค่าพิกดักริด UTM ได ้ เพื่อน าค่าพิกดักริด
เข้าไปใช้ยงัใกล้โฉนดท่ีดินท่ีจะท างานวิจัยการส ารวจรังวดัโฉนดท่ีดินด้วยดาวเทียมโดยวิธี 
RTK ในคร้ังน้ี 
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ภาพที ่4.5  การถ่ายโอนค่า GPS Control โดยวธีิแบบจลน์ในทนัที (RTK) สร้างหมุดหลกัฐานแผนท่ี
เพื่อความสะดวกรวดเร็วในการท างาน 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
ภาพที ่4.6  วธีิการส ารวจรังวดังานแผนท่ีชั้นหน่ึงดว้ยการรังวดัแบบจลน์ในทนัที  (RTK) เพื่อเก็บ 
หลกัหมุดโฉนดท่ีดิน 

 

 

<10 กม. 
 

 

 

 
 

รับสัญญาณดาวเทียมและคล่ืนวทิย ุ10  วนิาที 
< 3 กม. 

รับสัญญาณดาวเทียมและคล่ืนวทิย ุ3 – 5 นาที 
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จากนั้นจึงติดตั้งเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม GPS ชุดท่ี 1 ให้เป็นสถานีฐาน (Base 
station) และติดตั้ งเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม GPS ชุดท่ี 2 ให้เป็นสถานีเคล่ือนท่ี (Rover 
station)  ในท่ีน้ีใชย้ีห่อ้ Leica รุ่น GS15, GS10 ตามล าดบัโดยน าสถานีเคล่ือนท่ี (Rover) ไปอ่านเก็บ
ค่าหลักหมุดโฉนดท่ีดินท่ีน ามาวิจัยจนครบทั้ ง 6 แปลงเหมือนเดิมแล้วน าค่าท่ีได้มาท าการ
ประมวลผลค านวณออกมาเป็นค่าพิกดักริด N , E โดยมีค่าดงัน้ี 

 
ตารางที ่4.2  ค่าพิกดักริด UTM จากการส ารวจรังวดัหลกัโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวิธี RTK 
 

Station 
ค่าพิกดักริด UTM จากการส ารวจรังวดั 

หลกัหมุดโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวธีิ RTK 

Northing Easting Elevation MSL (m) 
Base GPS12 1,991,787.355 463,292.925 213.821 

7ง 6222 1,991,638.761 462,991.458 210.350 

7ง 9488 1,991,715.360 463,070.089 211.696 

7ง 5839 1,991,753.572 463,030.322 211.872 

8ง 4284 1,991,772.412 463,011.239 211.990 

7ง 9341 1,991,696.121 462,933.019 210.361 

8ง 2996 1,991,677.528 462,952.025 210.739 

8ง 5499 1,991,715.040 462,913.301 210.255 

8ง 3449 1,991,791.454 462,991.411 212.160 

7ง 9497 1,991,733.650 462,893.719 210.518 

8ง 2351 1,991,810.143 462,972.346 211.712 

7ง 7138 1,991,828.666 462,953.133 211.894 

7ง 9315 1,991,846.877 462,932.958 211.772 

7ง 9004 1,991,772.406 462,855.091 210.444 

7ง 2820 1,991,753.041 462,874.445 210.197 

7ง 8889 1,991,658.431 462,971.767 217.030 

7ง 9614 1,991,734.596  463,050.125  218.139 
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ภาพที ่4.7  แผนท่ีรังวดัโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวธีิ RTK  เพื่อหาระยะทางระหวา่งหลกัหมุด 
 
ตารางที่ 4.3  เปรียบเทียบ Cost, Time, Resource ของเคร่ืองมือเก็บขอ้มูลโฉนดท่ีดิน จ านวน 6 แปลง 
 

เคร่ืองมือส ารวจของ กฟผ. ค่าใชจ่้าย (บาท) ระยะเวลา (วนั) บุคคลากร (คน) 

การส ารวจรังวดัโฉนดท่ีดินดว้ยกลอ้ง 
Total Station 

24,500 5 6 

การส ารวจรังวดัโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียม
โดยวธีิ RTK 

11,100 2 4 
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ภาพที ่4.8  การเขา้เก็บตวัอยา่งแปลงโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวธีิ RTK 

 
หลงัจากนั้นท าการ Rectify ระวางแผนท่ีโฉนดท่ีดินเพื่อปรับแก้ความผิดพลาดหรือ

ความคลาดเคล่ือนทางเรขาคณิตของขอ้มูลเชิงคุณภาพ (Raster) ของแผนท่ีท่ียงัไม่มีระบบพิกดักริด

ใหมี้ระบบพิกดักริดโดยใชจุ้ดควบคุมภาคพื้นดิน (Ground Control Pion) ที่ทราบค่าพิกดักริดแผน
ที่แลว้มาก าหนดค่าพิกดักริดตามมุมภาพ 4 จุด โดยน าค่าพิกดักริดของจุดจากเคร่ืองรับสัญญาณ

ดาวเทียมท่ีไดจ้ากการเก็บขอ้มูลในพื้นที่โดยวิธี RTK แลว้ป้อนค่าพิกดักรีดที่ทราบค่าลงในภาพ 
Raster ผ่านทางโปรแกรม ArcMap Version 9.3 
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ภาพที ่4.9  น าเขา้ระวางโฉนดท่ีดิน 
 
 
 
 

ภาพที ่4.10  Add Control Point เพื่อป้อนค่าพิกดักริด UTM 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที ่4.11  Input X and Y ป้อนค่าพิกดักริดทั้ง 4 มุมภาพ 
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ภาพที ่4.12  เลือก Rectify ท่ีแถบ Georeferencing 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที ่4. 13  ก าหนด ช่ือและนามสกุลของไฟลแ์ลว้ Save 
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ภาพที่ 4.14  การน ารูปแผนท่ีโฉนดท่ีดิน  (Vector) ท่ีมีค่าพิกดักริด UTM มาตรวจสอบโดยการ
ครอบรูปบนระวางแผนท่ีของกรมท่ีดินท่ีไดผ้า่นกระบวนการ Rectify แลว้ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที่ 4.15  การน ารูปแผนท่ีโฉนดท่ีดิน  (Vector) ท่ีมีค่าพิกดักริด UTM มาตรวจสอบโดยการ
ครอบรูปบนระวางแผนท่ีของกรมท่ีดิน และบนแผนท่ีรูปถ่ายทางอากาศของกรมพฒันาท่ีดินท่ีไดผ้า่น
กระบวนการ Rectify แลว้ 



 

 

 
บทที ่5 

สรุปผลและข้อเสนอแนะ 
 

ในบทน้ีเป็นการสรุปผลการวิจยัและขอ้เสนอแนะ จากการเก็บขอ้มูลโฉนดที่ดินดว้ย
ดาวเทียมโดยวิธี RTK ของการไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทยที่ไดจ้ากการทดสอบส ารวจเก็บ
ขอ้มูลภาคสนามเพื่อน ามาศึกษาความเป็นไปไดข้องงานวิจยั ซ่ึงพบวา่ขอ้มูลท่ีไดจ้ากการท าวิจยัใน
คร้ังน้ี มีความน่าพอใจเป็นอยา่งยิ่ง สามารถน าขอ้มูลที่ไดจ้ากการเก็บขอ้มูลหลกัหมุดโฉนดที่ดิน
ดว้ยดาวเทียมโดยวิธี RTK จ านวน 6 กลุ่มตวัอยา่ง และขอ้มูล  16  ค่า น ามาใชใ้นการท างานไดจ้ริง  
มีความคลาดเคล่ือนระยะทางราบ (Horizontal) ไม่เกิน10mm + 1 ppm ของระยะเส้นฐานท่ีรังวดั 
 

5.1  สรุปผลการวจัิย 
5.1.1  อภิปรายความส าคญัและท่ีมาของปัญหา 

ท่ีผ่านมาการไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทยมีโฉนดท่ีดินอยู่เป็นจ านวนมากและมี
แนวโนม้มากข้ึนทุก ๆ ปี  แต่ไม่มีรูปแผนท่ีโฉนดท่ีดินหรือรายการค านวณรังวดัอ่ืนใด เก็บเป็นขอ้มูลไว ้ 
เพื่อประโยชน์ในการน าไปใช้ระวงัช้ีแนวเขตท่ีดินมกัจะเกิดปัญหาในการช้ีแนวเขตท่ีดินอยู่เสมอ  มี
ผลกระทบจากการช้ีแนวเขตท่ีดินท่ีผิดพลาด ท าให้เกิดความเสียหายต่อท่ีดินและทรัพยสิ์นขององคก์ร  
จึงไดน้ าเคร่ืองมือและวิธีการเก็บขอ้มูลโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวิธี RTK มาศึกษาและท างาน
วจิยัใหเ้กิดประโยชน์ต่อการระวงัช้ีแนวเขตท่ีดินของการไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทย 

5.1.2  สรุปตามความประสงคข์องงานวจิยั 
จากการเขา้ด าเนินการเก็บขอ้มูลโฉนดที่ดินดว้ยดาวเทียมโดยวิธี RTKแลว้น าค่า

พิกดักริด UTM ท่ีไดไ้ปเปรียบเทียบกบัค่าพิกดักริด UTM ของการส ารวจรังวดัหลกัหมุดโฉนดท่ีดิน
ดว้ยกลอ้ง  Total  Station  แลว้พบวา่ ค่าพิกดักริด UTM มีความแตกต่าง  (Differential)  ทางระยะ
ของ Northing, Easting ระหว่างหมุดโฉนดท่ีดินด้วยกนั มีค่าเฉล่ีย (Average) ของระยะความ
คลาดเคล่ือนอยู่ในเกณฑ์ท่ียอมรับไดจ้ากจ านวน 6 กลุ่มตวัอย่าง มีขอ้มูลทั้งหมด 16 ค่า มีค่าเฉล่ีย
ของความคลาดเคล่ือนทางระยะNorthing +0.012 เมตร และ Easting-0.007 เมตร ถือว่าน้อยมาก 
และแสดงให้เห็นถึงความคลาดเคล่ือนทางระยะต่อหลกัหมุดโฉนดที่ดินในจ านวน 1 หลกั เช่น 
หลกัหมุดโฉนดท่ีดิน 7ง 6222 ท่ีโยงยึดดว้ยดาวเทียมโดยวิธี RTK มีความคลาดเคล่ือนจากการโยงยึด
ดว้ยกลอ้ง Total Stationไปในทิศทางแกน Y (Northing) ระยะทาง -0.029 เมตร และคลาดเคล่ือนไป
ในทิศทางแกน X (Easting) ระยะทาง 0.020 เมตรโดยมีผลเปรียบเทียบแสดงดงัตารางต่อไปน้ี 
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ตารางที่ 5.1  เปรียบเทียบค่าพิกดักริด UTM จากการส ารวจรังวดัหลกัหมุดโฉนดท่ีดินในหลกั
เดียวกนัดว้ยกลอ้ง Total Station และส ารวจรังวดัดว้ยดาวเทียมโดยวธีิ RTK 
 

Station 

ส ารวจรังวดัหลกัหมุดโฉนด
ท่ีดินดว้ยกลอ้ง Total Station 

ส ารวจรังวดัหลกัหมุดโฉนด 
ท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวธีิ RTK 

Diff 
∆(N) 
(m) 

Diff 
∆(E) 
(m) Northing Easting Northing Easting 

Elevation 
MSL (m) 

7ง 6222 1,991,638.732 462,991.478 1,991,638.761 462,991.458 210.350 -0.029 0.020 

7ง 9488 1,991,715.379 463,070.134 1,991,715.360 463,070.089 211.696 0.019 0.045 

7ง 5839 1,991,753.602 463,030.362 1,991,753.572 463,030.322 211.872 0.030 0.040 

8ง 4284 1,991,772.457 463,011.247 1,991,772.412 463,011.239 211.990 0.045 0.008 

7ง 9341 1,991,696.117 462,933.008 1,991,696.121 462,933.019 210.361 -0.004 -0.011 

8ง 2996 1,991,677.500 462,952.031 1,991,677.528 462,952.025 210.739 -0.028 0.006 

8ง 5499 1,991,715.015 462,913.288 1,991,715.040 462,913.301 210.255 -0.025 -0.013 

8ง 3449 1,991,791.499 462,991.409 1,991,791.454 462,991.411 212.160 0.045 -0.002 

7ง 9497 1,991,733.641 462,893.691 1,991,733.650 462,893.719 210.518 -0.009 -0.028 

8ง 2351 1,991,810.182 462,972.342 1,991,810.143 462,972.346 211.712 0.039 -0.003 

7ง 7138 1,991,828.747 462,953.060 1,991,828.666 462,953.133 211.894 0.081 -0.073 

7ง 9315 1,991,846.927 462,932.912 1,991,846.877 462,932.958 211.772 0.050 -0.046 

7ง 9004 1,991,772.409 462,855.041 1,991,772.406 462,855.091 210.444 0.003 -0.050 

7ง 2820 1,991,753.033 462,874.407 1,991,753.041 462,874.445 210.197 -0.008 -0.038 

7ง 8889 1,991,658.394 462,971.782 1,991,658.431 462,971.767 217.030 -0.037 0.015 

7ง 9614 1,991,734.609 463,050.150 1,991,734.596 463,050.125 218.139 0.013 0.025 

 
5.1.3  ผลท่ีไดจ้ากงานวจิยัในคร้ังน้ี 

ผลการศึกษาวิจยัเร่ือง การเก็บขอ้มูลโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวิธี RTK ของการไฟฟ้า
ฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทย พบว่าค่าพิกดักริด UTM ท่ีได้ มีความคลาดเคล่ือนทางระยะในระดับ
มิลลิเมตรเท่านั้น เป็นไปตามวตัถุประสงคข์องงานวิจยัท่ีตอ้งการหารูปแบบหรือเคร่ืองมือมาใชช่้วย
ลดความผิดพลาดทางระยะของขอ้มูลเช่น ผลท่ีไดข้องค่าระหวา่งหลกัหมุดโฉนดท่ีดิน 7ง 6222 ถึง 7ง 
9488 ท่ีโยงยึดดว้ยดาวเทียมโดยวิธี RTK  มีความคลาดเคล่ือนทางระยะมากกวา่ 0.051 เมตร เม่ือ
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เปรียบเทียบกบัการโยงยึดดว้ยกลอ้ง Total Station  ดงัตารางท่ี 5.2   และยงัไดข้อ้มูลท่ีเป็นระบบ
พิกดักริด UTM ช่วยให้การจดัเก็บขอ้มูลแผนท่ี รูปถ่าย และรายการรังวดัเป็นระบบมากยิ่งข้ึน  
คน้หาไดง่้าย สะดวกต่อการน าไปใชร้ะวงัช้ีและรับรองเขตท่ีดินขา้งเคียงหรือน าช้ีแนวเขตท่ีดินเพื่อ
งานออกแบบอาคารและส่ิงปลูกสร้าง และตามภารกิจอ่ืน ๆ ขององค์กรได้จริง   นอกจากนั้นยงั
พบวา่ การเก็บขอ้มูลโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวธีิ RTK ท่ีมีรูปร่างของขนาดพื้นท่ีท่ีเท่ากนั  จะใช้
เวลาและจ านวนบุคลากรนอ้ยกวา่การโยงยึดดว้ยกลอ้ง Total Station  ส่งผลให้ค่าใชจ่้ายลดลงตาม
ไปดว้ย 
 
ตารางที ่5.2  เปรียบเทียบความคลาดเคล่ือนทางระยะ ระหวา่งหลกัหมุดโฉนดท่ีดิน 2 หลกั ท่ีส ารวจ
รังวดัดว้ยกลอ้ง Total Station และส ารวจรังวดัดว้ยดาวเทียมโดยวธีิ RTK 

 

Station to Station 
Total Station  
Distance (m) 

Real Time Kinematic 
Distance (m) 

Differential 
∆(m) 

7ง 6222 - 7ง 9488 109.825 109.774 0.051 

7ง 9488 - 7ง 9614 27.732 27.723 0.009 

7ง 9614 - 7ง 5839 27.430 27.427 0.003 

7ง 5839 - 8ง 4284 26.849 26.817 0.032 

8ง 4284 - 8ง 3449 27.498 27.491 0.007 

8ง 3449 - 8ง 2351 26.695 26.698 -0.003 

8ง 2351 - 7ง 9497 109.747 109.697 0.050 

7ง 9497 - 8ง 5499 27.036 27.015 0.021 

7ง 5499 - 7ง 9341 27.313 27.326 -0.013 

7ง 9341 - 8ง 2996 26.617 26.588 0.029 

8ง 2996 - 7ง 8889 27.480 27.467 0.013 

7ง 8889 - 7ง 6222 27.830 27.833 -0.003 

7ง 7138 - 7ง 9315 27.138 27.178 -0.040 

7ง 9315 - 7ง 9004 107.781 107.747 0.034 

7ง 9004 - 7ง 2820 27.395 27.378 0.017 

7ง 2820 - 7ง 7138 109.174 109.137 0.037 



43 

 

การส ารวจรังวดัโฉนดท่ีดินดว้ยกลอ้ง Total Station 
ขอ้ดี 

1)  ท างานไดดี้ในสภาพพื้นท่ีท่ีมีป่าตน้ไมใ้หญ่ปกคลุมหรือมีภูเขา  
2)  ท างานไดเ้ร็วและคล่องตวัสูงกวา่ในสภาพภูมิประเทศท่ีมีคลอง  ล าราง  หนองน ้ า อยู่

เป็นจ านวนมาก 
ขอ้เสีย 

1)  ใชเ้วลาในการส ารวจรังวดัโฉนดท่ีดินมากกวา่ในกรณีตอ้งการทราบค่าพิกดักริด UTM 
2)  ใชบุ้คลากรในการส ารวจรังวดัโฉนดท่ีดินค่อนขา้งมาก 
3)  จะมีค่าใชจ่้ายสูงกวา่การส ารวจรังวดัดว้ยดาวเทียมโดยวธีิ Real Time Kinematic 

 
การส ารวจรังวดัโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวธีิ Real Time Kinematic 

ขอ้ดี 
1)  เหมาะกบัสภาพพื้นท่ีป่าโปร่งไม่มีตน้ไมใ้หญ่ปกคลุมและไม่มีภูเขาบดบงัสัญญาณ

ดาวเทียม 
2)  ทราบค่าพิกดักริด UTM ในพื้นท่ีในทนัทีทนัใดอยา่งแม่นย  า 
3)  เก็บขอ้มูลการส ารวจรังวดัโฉนดท่ีดินไดอ้ยา่งรวดเร็ว 

ขอ้เสีย 
1)  สัญญาณดาวเทียมอาจถูกรบกวนได้ในบริเวณท่ีอยู่ใกลก้บัคล่ืนความถ่ีของกระแส

ไฟฟ้าแรงสูงและลานไกไฟฟ้าแรงสูง 
2)  ไม่เหมาะต่อสภาพพื้นท่ี ท่ีมี ป่า ตน้ไมใ้หญ่ปกคลุมหรือภูเขา   
3)  ความน่าเช่ือถือของค่าพิกดักริดจะลดลงเม่ือระยะทางระหว่างสถานีฐานและสถานี

เคล่ือนท่ีมีระยะทางห่างเพิ่มมากข้ึน 
 

5.2.   ปัญหาและแนวทางแก้ไข 
1.  ปัญหาความคลาดเคล่ือนทางระยะที่ห่างมากในบางจุดมีสาเหตุมาจากบุคลากรท่ี

เขา้ร่วมงานวิจยัอยู่ท่ีสถานีเคล่ือนท่ี  (Rollover Station) ยื่นไม่น่ิงพอควร อาจเน่ืองมาจากสภาพ
อากาศท่ีร้อนอบอา้ว 

2.  แนวทางแกไ้ขปัญหา อาจใช้ขาตั้งฐานสามเหล่ียมทุกสถานีเคล่ือนท่ี เพื่อลดความ
คลาดเคล่ือนทางระยะและช่วยใหมี้ความถูกตอ้งทางระยะมากยิง่ข้ึน 
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3.   ยึดถือแนวปฏิบติัตามระเบียบของกรมท่ีดิน วา่ดว้ยกฎกระทรวงฉบบัท่ี 49 (พ.ศ.2544) 
ออกตามใน พ.ร.บ. ให้ใชป้ระมวลกฎหมายที่ดิน พ.ศ.2497 อาศยัอ านาจตามความในมาตรา 15 
แห่ง พ.ร.บ. ให้ใชป้ระมวลกฎหมายที่ดิน พ.ศ.2497  และมาตรา 65 แห่งประมวลกฎหมายที่ดิน 
รัฐมนตรีกระทรวงมหาดไทย ออกกฎกระทรวงให้ใชข้อ้ความต่อไปน้ีแทนแผนที่ชั้นหน่ึง กระท า
โดยใชก้ลอ้งธีโอโดไลท์    และเคร่ืองมือวดัระยะ โยงยึดหลกัเขต วดัง่ามมุมภาคของทิศ หรือใช้
กลอ้งส ารวจแบบประมวลผล หรือการรังวดัดว้ยเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม หรือดว้ยเคร่ืองมือ
ส ารวจประเภทอื่นที่มีความละเอียดถูกตอ้งไม่ต ่ากวา่เกณฑ์มาตรฐานที่กรมที่ดินก าหนด โดย
ค านวณเป็นค่าพิกดัฉากสืบเน่ืองจากหมุดหลกัฐานแผนที่ของกรมที่ดิน และค านวณพื้นที่ โดยวิธี
คณิตศาสตร์จากค่าพิกดัฉากของแต่ละมุมเขต 
 

5.3  ข้อเสนอแนะ 

การน าเคร่ืองมือชนิดน้ีมาเก็บขอ้มูลโฉนดท่ีดินดว้ยดาวเทียมโดยวิธี RTK  มีขอ้จ ากดั
ดงัน้ี 

1. ไม่เหมาะต่อสภาพพื้นท่ีท่ีมีป่า ตน้ไมใ้หญ่ปกคลุมหรือภูเขา  เพราะสภาพพื้นท่ีใน
ลกัษณะน้ีจะกีดขวางการรับส่งสัญญาณดาวเทียมและความถ่ีของคล่ืนวทิย ุ

2. ในกรณีระยะทางระหวา่งสถานีฐานและสถานีเคล่ือนท่ีมีระยะห่างและจ าเป็นตอ้งใช้
ความถ่ีของคล่ืน GSM เขา้มาช่วยปรับแกก้ารรังวดัดว้ยดาวเทียมอาจจะไม่ไดผ้ลท าให้ประสิทธิภาพ
การปรับแกค้่าหกัเหของชั้นบรรยากาศลดลงไป  

3. ความถูกตอ้งทางต าแหน่ง (Accuracy) ของการท างานโดยวิธี RTK ประสิทธิภาพจะ
ลดลงไปถา้ถูกบดบงัดว้ยกลุ่มเมฆฝนหรือสภาพอากาศท่ีไม่เอ้ืออ านวย ส่งผลให้การรังวดัหลกัหมุด
โฉนดท่ีดินมีความคลาดเคล่ือนมากกวา่ 10 มิลลิเมตร 

4. ความน่าเช่ือถือ  (Reliability) ของค่าพิกดักริดจะลดลงเม่ือระยะทางระหวา่งสถานีฐาน
และสถานีเคล่ือนท่ีมีระยะห่างมากข้ึน 

5. จากขอ้จ ากดัทั้งหมดท่ีกล่าวมาในการน าเคร่ืองมือชนิดน้ีมาเก็บขอ้มูลโฉนดท่ีดินดว้ย
ดาวเทียมโดยวิธี RTK  สามารถแกไ้ขปัญหาในกรณีน้ีไดท้ั้งหมดโดยการเพิ่มเครือข่ายคล่ืนความถ่ี
ในพื้นท่ีเพิ่มเติม หรือปรับเปล่ียนอุปกรณ์ในสถานีเคล่ือนท่ีให้มีคล่ืนความถ่ีท่ีสูงข้ึน หรือน ากลอ้ง
ประมวลผลรวมเขา้ร่วมส ารวจรังวดัโฉนดท่ีดินในบริเวณท่ีมีปัญหาคล่ืนความถ่ีเขา้ไปไม่ถึง 



 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

บรรณานุกรม 



46 
 

 

บรรณานุกรม 
 
ภาษาไทย 
 

หนังสือ 
 

เฉลิมชนม ์ สถิระพจน์.  (2546).  การส ารวจรังวัดด้วยดาวเทียมจีพีเอสเบือ้งต้น.  กรุงเทพฯ:  
จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั. 

เฉลิมชนม ์ สถิระพจน์.  (2546).  แนวโน้มและการประยกุต์ใช้เทคโนโลยีทางด้าน GNSS ใน
ปัจจุบัน (Recent Trends and Applications in GNSS Technology) ภาควชิาวศิวกรรม
ส ารวจ คณะวศิวกรรมศาสตร์ จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั.  

ชูเกียรติ  วเิชียรเจริญ.  (2546).  ความรู้เบือ้งต้นการรังวดัเพ่ือก าหนดต าแหน่งจากดาวเทียม GPS.  
เอกสารประกอบการบรรยายโครงการฝึกอบรมการส ารวจรังวดัดาวเทียม GPS.  
ภาควชิาวศิวกรรมส ารวจ  คณะวศิวกรรมศาสตร์ จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั. 

วชิยั  เยีย่งวรีชน.  (2548).  การส ารวจรังวัด : ทฤษฎีและการประยกุต์ใช้.  กรุงเทพฯ:  จุฬาลงกรณ์
มหาวทิยาลยั. 

ธนชั  สุขวมิลเสรี.  (2542 – 2543,  ธนัวาคม - มีนาคม).  ระบบดาวเทียมในงานรังวดั. วศิวกรรมสาร
(มหาวทิยาลยัเกษตรศาสตร์),  13, 39 หนา้ 40-48. 

ธีรทตั  เจริญการ, และเฉลิมชนม ์ สถิรพจน์.  (2552-2553, พฤศจิกายน – มกราคม).  การประเมินค่า
ความถูกต้องจากการรังวัดด้วยดาวเทียมจีพีเอสแบบจลน์ในทันทีโดยอาศัยระบบ
เครือข่ายสถานีฐานจีพีเอสระบบแรกในประเทศไทย : ผลการทดสอบเบื้องต้น .  
วศิวกรรมสาร (มหาวทิยาลยัเกษตรศาสตร์), 22,  70,  หนา้ 45-54. 

เฉลิมชนม ์ สถิระพจน์.  (2551).  เอกสารประกอบค าบรรยาย เร่ืองการรังวัดด้วยระบบดาวเทียมจีพีเอส,     
การฝึกอบรมการรังว ัดหมุดหลักฐานแผนท่ีโดยระบบดาว เทียมจีพีเอส,  ส านัก
เทคโนโลยที  าแผนท่ี กรมท่ีดิน,  24-27 พฤศจิกายน. 

ธนชั  สุขวมิลเสรี.  (2553).  เอกสารประกอบการสอนวิชาการส ารวจเพ่ือการท าแผนท่ี,  กรุงเทพฯ:  
คณะวศิวกรรมศาสตร์มหาวิทยาลยัเกษตรศาสตร์. 

 
 



47 
 

 

ศิริพงษ์  โรจนะประเสริฐกิจ.  (2551).  เอกสารประกอบค าขอประเมินเพ่ือด ารงต าแหน่งทางวิชาการ 
ต าแหน่งวิศวกรรังวัด 8ว  เร่ือง การยกระดับมาตรฐานงานรังวัดและท าแผนท่ีในหน่วยงาน
ของรัฐด้วยวิธีการรังวดัแบบโครงข่าย RTK Network.  ส านกัเทคโนโลยที  าแผนท่ี กรมท่ีดิน. 

สนอง  ม่ิงสมร,  พ.อ.(พิเศษ).  การส ารวจด้วยดาวเทียมระบบ GPS.  เอกสารประกอบการฝึกอบรม
เชิงวชิาการเร่ืองการนาเทคโนโลยกีารรังวดัและทาแผนท่ีสมยัใหม่มาประยกุตก์บัการท า
แผนท่ีรูปถ่ายทางอากาศในระบบดิจิตอล. (ม.ป.ท.). (อดัสาเนา) 

ส านกัเทคโนโลยที  าแผนท่ี.  (2551, เมษายน).  รายงานการตรวจรับระบบโครงข่าย RTK  GPS  
Network  กรมท่ีดิน.  กรมท่ีดิน  กระทรวงมหาดไทย.   

เอกสารประกอบการฝึกอบรมเร่ือง Introduction to GPS.  โดยบริษทัอีเอสอาร์ไอ (ประเทศไทย) จ ากดั 
 

สารสนเทศจากส่ืออเิลก็ทรอนิกส์ 
 

ระเบียบกรมท่ีดินว่าด้วยการรังวดัหมุดหลักฐานแผนท่ีโดยระบบดาวเทียม พ.ศ. 2553  สืบคน้เม่ือ
วนัท่ี  9  เมษายน 2556,  จาก  
http://www.dol.go.th/dol/images/medias/dol/file/pdf/mapping/rule_mapping2553.pdf 

 
ภาษาต่างประเทศ 
 

BOOKS 
 

Brown  N.,  Geisler I.  and  Troyer L.  (2006).  RTK  Rover  Performance  using  the  Master – 
Auxiliary  Concept,  Journal  of  Global  Positioning  Systems,  l.5(1-2).  pp. 135-144. 

Landau H., U. Vollath, X. Chen (2002).  Virtual Reference Station Systems,  Journal of Global 
Positioning Systems, l.1(2).  pp. 137-143. 

 
ELECTRONIC  SOURCES 

 
Leica  Geosystems.  (2005).  Networked Reference Stations,  Leica Geosystems,  June. 
Natural Resources Canada.  Online Database (CSRS Online Database) (Online).  Available from: 

http://www.geod.nrcan.gc.ca/online_ data_e.php [October 11, 2010] 

http://www.dol.go.th/dol/images/medias/dol/file/pdf/mapping/rule_mapping2553.pdf


48 
 

 

Wubbena G.; Bagge A.; Schmitz M. (2001, November),  Network-based techniques for RTK 
Applications,  GPS Symposium,  Tokyo,  Japan. 
 



 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาคผนวก 



 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

ภาคผนวก ก 
ค่า Raw Data & Processing Total Station And Raw Data GNSS RTK 



51 
 

 

Raw Data From Total Station 

      
Sta Northing Easting Date Pnt Ref 

A1 1,991,734.191 462,981.367 24/4/2013 STN - 

A2 1,991,700.383 462,952.037 24/4/2013 STN - 

1 1,991,638.732 462,991.478 24/4/2013 landmark 7ง 6222 

2 1,991,715.380 463,070.141 24/4/2013 landmark 7ง 9488 

3 1,991,753.608 463,030.371 24/4/2013 landmark 7ง 5839 

4 1,991,772.468 463,011.256 24/4/2013 landmark 8ง 4284 

5 1,991,791.512 462,991.415 24/4/2013 landmark 8ง 3449 

6 1,991,846.932 462,932.913 24/4/2013 landmark 7ง 9315 

7 1,991,828.748 462,953.060 24/4/2013 landmark 7ง 7138  

8 1,991,810.187 462,972.343 24/4/2013 landmark 8ง 2351 

9 1,991,772.409 462,855.041 24/4/2013 landmark 7ง 9004 

10 1,991,753.033 462,874.407 24/4/2013 landmark 7ง 2820 

11 1,991,733.643 462,893.689 24/4/2013 landmark 7ง 9497 

12 1,991,715.015 462,913.286 24/4/2013 landmark 8ง 5499 

13 1,991,696.114 462,933.006 24/4/2013 landmark 7ง 9341 

14 1,991,677.500 462,952.031 24/4/2013 landmark 8ง 2996 

15 1,991,734.609 463,050.156 24/4/2013 landmark 7ง 9614 

16 1,991,658.394 462,971.782 24/4/2013 landmark 7ง 8889 
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Raw Data From GNSS RTK 

          
Pnt Easting Northing Elipsoidal Hgt. Elev Code Pos_Qty Hgt_Qty 3D_Qty Ref 

1 462,991.458 1,991,638.761 210.3504 - LM 0.008 0.0174 0.0192 7ง 6222 

2 463,070.089 1,991,715.360 211.6963 - LM 0.007 0.0146 0.0162 7ง 9488 

3 463,030.322 1,991,753.572 211.8719 - LM 0.0088 0.0174 0.0195 7ง 5839 

4 463,011.239 1,991,772.412 211.9899 - LM 0.011 0.0226 0.0251 8ง 4284 

5 462,933.019 1,991,696.121 210.3613 - LM 0.0072 0.0138 0.0155 7ง 9341 

6 462,952.025 1,991,677.528 210.7394 - LM 0.0075 0.0142 0.0161 8ง 2996 

7 462,913.301 1,991,715.040 210.2554 - LM 0.0078 0.0141 0.0161 8ง 5499 

8 462,991.411 1,991,791.454 212.1602 - LM 0.0098 0.0175 0.0201 8ง 3449 

9 462,893.719 1,991,733.650 210.5181 - LM 0.006 0.0105 0.0121 7ง 9497 

10 462,972.346 1,991,810.143 211.7117 - LM 0.0126 0.0258 0.0287 8ง 2351 

11 462,953.133 1,991,828.666 211.8943 - LM 0.011 0.0203 0.0231 7ง 7138  

12 462,932.958 1,991,846.877 211.7719 - LM 0.0062 0.0107 0.0124 7ง 9315 

13 462,855.091 1,991,772.406 210.4439 - LM 0.0086 0.0159 0.0181 7ง 9004 

14 462,874.445 1,991,753.041 210.1972 - LM 0.0064 0.0112 0.0129 7ง 2820 

15 462,971.767 1,991,658.431 217.0299 - LM 0.0062 0.0139 0.0152 7ง 8889 

16 463,050.125 1,991,734.596 218.139 - LM 0.0092 0.021 0.023 7ง 9614 

A1 462,981.367 1,991,734.191 211.3666 - STN 0.0067 0.0129 0.0146 - 

A2 462,952.037 1,991,700.383 210.6137 - STN 0.0072 0.0138 0.0155 - 

GPS11 463,173.031 1,991,683.701 212.1314 - STN 0.0072 0.0166 0.0181 - 

GPS12 463,292.925 1,991,787.355 - 259.1 STN 0 0 0 - 
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ช่ือ – นามสกุล นายชวลิต  พุม่โพธิสุวรรณ 
ประวติัการศึกษา ปริญญาตรีครุศาสตร์อุตสาหกรรม  สาขาวชิาวศิวกรรมโยธา 
 สถาบนัเทคโนโนยรีาชมงคลธญับุรี 
 ปีการศึกษา 2541 
 ปริญญาตรีนิติศาสตร์ปรีดี พนมยงค์ สาขานิติศาสตร์ 
 มหาวทิยาลยัธุรกิจบณัฑิตย ์

ปีการศึกษา 2553 
ต าแหน่งและสถานท่ีท างานปัจจุบนั นิติกรระดบั 6 
 แผนกจดัการท่ีดิน  กองจดัหาท่ีดิน  ฝ่ายท่ีดิน 
 การไฟฟ้าฝ่ายผลิตแห่งประเทศไทย 
 
 

 


	Titlepage
	Abstract
	Acknowledgment
	Contents
	Chapter 1
	Chapter 2
	Chapter 3
	Chapter 4
	Chapter 5
	Reference
	Appendix
	Profile



